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Consignes de sécurité

A

A
A
A

Danger

Signale un danger entrainant immédiatement la mort ou des blessures graves.

Avertissement

Signale un danger susceptible d’entrainer la mort ou des blessures graves.

Précaution

Signale un danger susceptible d’entrainer des blessures légeres ou moyennement graves.

Attention

Signale un danger susceptible d'endommager ou de détruire le produit.

1.CONSIGNES DE SECURITE

A

DANGER

La motorisation doit étre installée et réglée par un
installateur professionnel de la motorisation et de
['automatisation de lhabitat, conformément a la
réglementation du pays dans lequel elle est mise en
service.

Le non respect de ces instructions pourrait gravement
blesser des personnes, par exemple écrasées par le
portail.
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1.1.Mise en garde - Instructions importantes de

sécurité

/\ AVERTISSEMENT

Il est important pour la sécurité des personnes de suivre
toutes les instructions car une installation incorrecte
peut entrainer des blessures graves. Conserver ces
instructions.

L'installateur doit impérativement former tous les
utilisateurs pour garantir une utilisation en toute sécurité
de la motorisation conformément au manuel d'utilisation.

Le manuel d'utilisation et le manuel d'installation
doivent &tre remis a l'utilisateur final. L'installateur
doit explicitement expliquer a l'utilisateur final que
l'installation, le réglage et la maintenance de la
motorisation doivent étre réalisés par un professionnel
de la motorisation et de l'automatisation de ['habitat.



1.2.Introduction

1.2.1.Informations importantes

Ce produit est une motorisation pour un portail coulissant, en
usage résidentiel, tel que défini dans la norme EN 60335-2-
103 alaquelle il est conforme. Ces instructions ont notamment
pour objectif de satisfaire les exigences de la dite norme et
ainsi d’assurer la sécurité des biens et des personnes.

A\ AVERTISSEMENT

Toute utilisation de ce produit hors du domaine
d’application décrit dans cette notice est interdite
(voir paragraphe «Domaine d'application» du manuel
d'installation).

L'utilisation de tout accessoire ou de tout composant
non préconisé par Somfy est interdite - la sécurité des
personnes ne serait pas assurée.
Tout irrespect des instructions figurant dans cette notice exclut
toute responsabilité et garantie de SOMFY.

Si un doute apparait lors de l'installation de la motorisation
ou pour obtenir des informations complémentaires, consulter
le site internet www.somfy.com.

Ces instructions sont susceptibles d'étre modifiées en cas
d’évolution des normes ou de la motorisation.

1.3.Vérifications préliminaires

1.3.1.Environnement d’installation

/\ ATTENTION
Ne pas projeter d'eau sur la motorisation.
Ne pas installer la motorisation dans un milieu explosif.

Vérifier que la plage de température marquée sur la
motorisation est adaptée a l'emplacement.

1.3.2.Etat du portail & motoriser
Ne pas motoriser un portail en mauvais état ou mal installé.

Avant d'installer la motorisation, vérifier que :

« le portail est en bonne condition mécanique

« le portail est stable quelque soit sa position

« le portail supportant la crémaillére doit étre suffisamment
solide.

« le portail se ferme et s'ouvre convenablement avec une
force inférieure a 150 N.

1.4.Prévention des risques

A\ AVERTISSEMENT

Prévention des risques - motorisation de portail
coulissant a usage résidentiel

S'assurer que les zones dangereuses (écrasement,
cisaillement, coincement) entre la partie entrainée et
les parties fixes environnantes dues au mouvement
d'ouverture de la partie entrainée sont évitées ou
signalées sur l'installation.

Fixer a demeure les étiquettes de mise en garde contre
l'écrasement a un endroit tres visible ou pres des
dispositifs de commande fixes éventuels.
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Zones a risque :

quelles mesures prendre pour les
éliminer ?

RISQUES SOLUTIONS
ZONE 1 Détection d'obstacle intrinséque a la
Risque d'écrasement Motorisation. Valider impérativement
3 la fermeture que la détection dobstacle est
conforme a l'annexe A de la norme
EN 12 453.
Dans le cas de fonctionnement a
refermeture automatique, installer
des cellules photoélectriques.
ZONE 2 Détection d'obstacle intrinséque a la
Risque de motorisation. Valider impérativement

coincement et de que la détection dobstacle est
cisaillement 3 la conforme a l'annexe A de la norme

surface du tablier ~ EN 12433.
Supprimer tout jour de dimension >
20 mm
ZONE 3 Détection d'obstacle intrinséque a la
Risque d'écrasement Motorisation. Valider impérativement
avec une partie que la détection d'obstacle est
fixe attenante 3 conforme a l'annexe A de la norme
l'ouverture EN 12 453.
Protection par des distances de
sécurité (voir figure 1)
ZONE 4 Supprimer tous les bords coupants
Risque de des rails de guidage.
coincement puis Supprimer tout jour > 8 mm entre les
d'écrasement rails et les galets.

entre les rails de
roulement et les

galets
ZONE 5 Supprimer tout jour > 8 mm entre le
Risque pignon et la crémaillére.

d’entrainement puis
d'écrasement au
niveau de la liaison
pignon/crémaillere

Aucune protection n'est requise si le portail est a commande
maintenue ou si la hauteur de la zone dangereuse est
supérieure a 2,5 m par rapport au sol ou a tout autre niveau
d’accés permanent.
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Figure 1 - Distance de sécurité
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1.5.Installation électrique

A\ DANGER

L'installation de lalimentation électrique doit &tre
conforme aux normes en vigueur dans le pays ou est
installée la motorisation et doit étre faite par un personnel
qualifié.

La ligne électrique doit &tre exclusivement réservée a la
motorisation et dotée d'une protection constituée :

« d'un fusible ou disjoncteur calibre 10 A,

« et d'un dispositif de type différentiel (30 mA).

Un moyen de déconnexion omnipolaire de l'alimentation
doit étre prévu. Les interrupteurs prévus pour assurer
une coupure omnipolaire des appareils fixes doivent
étre raccordés directement aux bornes d'alimentation et
doivent avoir une distance de séparation des contacts sur
tous les poles pour assurer une déconnexion compléte
dans les conditions de catégorie de surtension |Il.

L'installation d'un parafoudre est conseillée (tension
résiduelle d’'un maximum de 2 kV obligatoire).

1.5.1.Passage des cables

A\ DANGER

Les cables enterrés doivent étre équipés d'une gaine de
protection de diameétre suffisant pour passer le cable du
moteur et les cables des accessoires.

Les cables basse tension soumis aux intempéries doivent étre
au minimum de type HO7RN-F.

Pour les cables non enterrés, utiliser un passe-cable qui
supportera le passage des véhicules (réf. 2400484).

1.6.Précautions vestimentaires

Enlever tous bijoux (bracelet, chaine ou autres) lors de
Uinstallation.

Pour les opérations de manipulation, de percage et de soudure,
porter les protections adéquates (lunettes spéciales, gants,
casque antibruit, etc.).

1.7.Consignes de sécurité relatives a Uinstallation

A\ DANGER
Ne pas raccorder la motorisation a une source
d’alimentation avant d’avoir terminé 'installation.

/\ AVERTISSEMENT

Il est strictement interdit de modifier 'un des éléments
fournis dans ce kit ou d'utiliser un élément additif non
préconisé dans ce manuel.

Surveiller le portail en mouvement et maintenir les personnes
éloignées jusqu’a ce que 'installation soit terminée.

Ne pas utiliser d’adhésifs pour fixer la motorisation.

/\ AVERTISSEMENT

Faire attention en utilisant le dispositif de déverrouillage
manuel. Le déverrouillage manuel peut entrainer un
mouvement incontrolé du portail.
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/\ ATTENTION

Installer tout dispositif de commande fixe a une hauteur
d’au moins 1,5 m et en vue du portail mais éloigné des
parties mobiles.

Apres installation, s'assurer que :

« le mécanisme est correctement réglé,

« le dispositif de déverrouillage manuel fonctionne
correctement,

« la motorisation change de sens quand le portail rencontre
un objet de 50 mm de haut positionné a mi-hauteur du
vantail.

1.7.1. Dispositifs de sécurité

/\ AVERTISSEMENT

Dans le cas d'un fonctionnement en mode automatique
ou d'une commande hors vue, il est impératif d'installer
des cellules photoélectriques.

La motorisation automatique est celle qui fonctionne au
moins dans une direction sans activation intentionnelle
de l'utilisateur.

Dans le cas d'un fonctionnement en mode automatique ou
si le portail donne sur la voie publique, linstallation d'un feu
orange peut étre exigée, conformément a la réglementation
du pays dans lequel la motorisation est mise en service.

1.8.Réglementation

Somfy déclare que le produit décrit dans ces instructions
lorsqu'il est utilisé conformément a ces instructions
est conforme aux exigences essentielles des Directives
Européennes applicables et en particulier a la Directive
Machine 2006/42/EC et a la Directive Radio 2014/53/EU.

Le texte complet de la déclaration CE de conformité est
disponible a 'adresse internet suivante : www.somfy.com/ce.

Antoine CREZE, Responsable réglementation, Cluses

1.9.Assistance

Vous rencontrez peut-étre des difficultés dans l'installation de
votre motorisation ou des questions sans réponses.

N’hésitez pas a nous contacter, nos spécialistes sont a votre
disposition pour vous répondre. Internet : www.somfy.com
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2.DESCRIPTION DU PRODUIT Rep.  Désignation Fonction
3 Touche SET Appui 0,5 s : entrée et sortie du menu de
2.1.Domaine d’application _ parametrage
La motorisation ELIXO SMART io est prévue pour motoriser un portail Appui 2 s : déclenchement de l'auto-
coulissant des dimensions maximum suivantes : apprentissage
” - - Appui 7 s : effacement de l'auto-
Poids maximum Largeur maximum apprentissage et des
Portail sur rail 300 kg 6m paramétres
Interruption de l'auto-apprentissage
Portail autoportant 200k fm 4 Voyant POWER 3¢ : Lors de la premiére mise sous
tension, apprentissage non réalisé
2.2.Composition du kit - Fig. 1 3¢ : Apprentissage en cours
Rep. Quantité Désignation ¢ : Apprentissage réalisé
Motorisation : Défaut sur 'électronique
1 1 Moteur Elixo Smart io (thermique moteur, ...)
2 2 Télécommande* 5 Touche - Avant |'auto-apprentissage, fermeture
3 1 Ensemble poignée de déverrouillage manuel du portalll par aplpU| malntenu.
5 e d 1206 de 12 Do Interruption de |'auto-apprentissage
4 € de verroulfiage de fa poignee Pendant le paramétrage, modification de
Kit de fixation au sol la valeur d'un paramétre
5 4 Tire-fond 6 Touche + Avant |'auto-apprentissage, ouverture
6 12 Ecrou du portail par appui maintenu
7 8 Rondelle Interruption de |'auto-apprentissage
i Gabaritd Pendant le paramétrage, modification de
8 abarit de pergage la valeur d'un parametre
9 1 Plague métallique 7 Voyants de PO Mode de fonctionnement
* le contenu peut varier selon les packs eI P1 Vitesse du portail
2.3.Description de la motorisation - Fig. 2 B e PR TR
ouverture et fermeture
Rep. Designation P3  Sensibilité de la détection
a Capot d'obstacle
b Moteur 24V P4 Cellules photoélectriques
C Réducteur Px Auto-test barre palpeuse
d Pignon 8 Voyant cellqles O : Fonctionnement normal
Mécanisme de déverrouillage manuel photoélectriques ¢¢ : Détection en cours
f Unité de commande 9 Voyant barre Auto test en cours
palpeuse Défaut permanent
2.4.Description de Uinterface de programmation - 10 Voyant
fonctionnement

Fig. 3
O Eteint 3

¢  Clignotement lent

.;+(. Allumé fixe < Clignotement rapide

Y

%é;} Clignotement tres rapide

Rep. Désignation Fonction
1 Touche PROG Mémorisation / effacement des points de
commande radio
2 Voyant PROG ¢ : Réception radio

R

3¢ : Validation mémorisation d'un point
de commande radio

N

e¢ : En attente de mémorisation d'un
point de commande radio

ouverture piétonne

3¢ : Commande activée
11 Voyant

fonctionnement
ouverture totale

2.5.Encombrement général du moteur - Fig. 4

2.6.Vue générale d’une installation type - Fig. 5

Rep. Désignation

Moteur

Crémaillere

Antenne

Feu orange

Jeu de cellules photoélectriques

Contactaclé

Bord caoutchouc passif

T o Mmoo oO|lwm| >

Butées rigides d'arrét au sol
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3.INSTALLATION

Attention
La motorisation doit étre débrayée pendant son installation.

3.1.Assemblage de la poignée de déverrouillage
manuel

1) Insérer la poignée de déverrouillage dans le logement spécial du
moteur.

2) Visser la poignée de déverrouillage.
3) Mettre le cache-vis.

3.2.Déverrouillage de la motorisation - Fig. 6
1) Tourner la clé d’un quart de tour vers la gauche.

2) Tourner la poignée de déverrouillage vers la droite.
Attention

Ne pas pousser le portail violemment. Accompagner le portail tout
au long de sa course lors des manoeuvres manuelles.

3.3.Installation de la motorisation

3.3.1.Montage du systeme de fixation - Fig. 7 et 8

Le kit de fixation fourni est prévu pour une embase béton. Pour tout
autre type de support, utiliser des fixations adaptées.

1) Positionner le gabarit :

« parallélement au portail,

« en orientant le symbole du pignon vers le portail,

« en la décalant de 25 mm par rapport a l'aplomb avant de la
crémaillére (si la crémaillére est équipée d'un cache, réaliser la
mesure a partir de U'aplomb de la crémaillére et non du cache),

« de fagon a ne pas géner le passage et a assurer l'ouverture et la
fermeture totale du portail.

2) Marquer les emplacements des fixations au sol.

3) Percer sur une profondeur de 60 mm.

4) Enfoncer les tire-fonds.

5) Placer une rondelle et un écrou sur chaque tire-fond.

6) Serrer les écrous pour bloquer les tire-fonds dans le sol.

7) Rajouter un écrou sur chaque tire-fond et les visser pour les
positionner a 23 mm du sol.

8) Poser la plague métallique sur les écrous.
9) Vérifier que la plague métallique est bien de niveau.
10) Poser le moteur sur la plague métallique.

11) Veérifier les cGtes indiquées sur la Fig. 8 du manuel d'installation -
illustrations.

12) Rajouter une rondelle et un écrou sur chaque tire-fond sans les serrer.

3.3.2.Fixation du moteur - Fig. 9 et 10
1) Pousser le moteur vers le portail.

2) Sassurer que le pignon soit correctement positionné sous la
crémaillére.
3) Régler la hauteur du moteur et/ou de la crémaillére pour assurer un
jeu crémaillére-pignon d’environ 2 mm.
Attention
Ce réglage est important afin d’éviter une usure prématurée du

pignon et de la crémaillere ; le pignon ne doit pas supporter le
poids du portail.

&) Veérifier que :
« les écrous de réglage sont tous en contact avec la plaque métallique,
« le portail coulisse correctement,

« le jeu crémaillére-pignon ne varie pas trop sur toute la course du
portail.

5) Visser l'écrou placé sur chaque tire-fond pour fixer le moteur.
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3.3.3.Mise en place des butées rigides - Fig. 11

A Attention

L'installation de butées rigides au sol a l'ouverture et a la fermeture
est obligatoire.

La position de fermeture est mémorisée en début d'auto-
apprentissage de la course du portail.

La position d'ouverture est mémorisée au moment de 'auto-

apprentissage du portail lorsque le portail vient en appui contre la
butée au sol.

1) Manceuvrer manuellement le portail pour le mettre en position ouverte.
2) Fixer la butée d'ouverture de facon a ce que le portail s'appuie dessus.
3) Manceuvrer manuellement le portail pour le mettre en position fermée.

4) Fixer la butée de fermeture de facon a ce que le portail s'appuie
dessus.

3.3.4.Raccordement a 'alimentation - Fig. 12
1) Raccorder la phase (L) sur la borne 1 de l'unité de commande.
2) Raccorder le neutre (N) sur la borne 2 de l'unité de commande.

3) Raccorder le fil de terre a la borne de terre de l'embase du moteur.
A Attention

Le fil de terre doit toujours étre plus long que la phase et le
neutre de sorte qu'il soit le dernier a étre déconnecté en cas
d’arrachement.

Utiliser impérativement les serre-cables fournis.

Pour tous les cdbles basse tension, s'assurer qu'ils résistent a
une traction de 100 N. Vérifier que les conducteurs ne bougent pas
lorsque cette traction est appliquée.

3.3.5.Ré-embrayer la motorisation - Fig. 13
1) Placer le portail a environ 1 m de sa position de fermeture.
2) Tourner la poignée de déverrouillage vers la gauche.

3) Manceuvrer le portail manuellement jusqu'a ce que le dispositif
d’entrainement vienne se verrouiller.

4) Tourner la clé d’un quart de tour vers la droite.

4.MISE EN SERVICE RAPIDE

4.1.Mettre U'installation sous tension
Mettre l'installation sous tension.
Le voyant "POWER" clignote lentement.

4.2.Mémoriser les télécommandes Keygo io pour
le fonctionnement en ouverture totale - Fig. 14

L'exécution de cette procédure pour un canal déja mémorisé provoque
l'effacement de celui-ci.

1) Appuyer 2 s sur la touche “PROG".
Le voyant “PROG" s'allume fixe.

2) Appuyer simultanément sur les touches extérieures gauche et droite
de la télécommande jusqu’au clignotement du voyant.

3) Appuyer sur latouche de la télécommande qui commandera 'ouverture
totale du portail.

Le voyant “PROG" clignote 5 s.
La télécommande est mémorisée.

4.3.Vérifier le sens de rotation du moteur - Fig. 15
1) Appuyer 2 s sur la touche "SET".

Le voyant "POWER" clignote rapidement.
2) Appuyer et maintenir ['appui sur la touche "+" pour ouvrir le portail.

Si le portail se ferme, appuyer simultanément sur les touches "+" et

Le sens de fonctionnement est inversé.



4.4.Auto-apprentissage de la course du portail -
Fig. 16

L'auto-apprentissage permet d’ajuster la vitesse, le couple maximum et
les zones de ralentissement du portail.

A Attention

« L'auto-apprentissage est une étape obligatoire dans la mise en
service de la motorisation.

« Pendant l'auto-apprentissage, la fonction de détection
d'obstacle n'est pas active. Enlever tout objet ou obstacle et
empécher toute personne d’approcher ou de se placer dans le
rayon d'action de la motorisation.

* Pendant l'auto-apprentissage, un appui sur la touche "SET", "+"
ou "-"interrompt ['auto-apprentissage.

 Pendant l'auto-apprentissage, les entrées de sécurité sont
actives.

1) Appuyer et maintenir ['appui sur la touche "-" pour fermer le portail. Le
portail doit &tre en appui sur la butée de fermeture.
2) Appuyer sur la touche "SET".
« Le portail s'ouvre a vitesse réduite jusqu’a la butée d'ouverture au
sol.
« Le portail se ferme a vitesse nominale, puis a vitesse réduite jusqu'a
la position fermée.
« Le portail s'ouvre a vitesse nominale, puis a vitesse réduite jusqu'a
la position ouverte.
« Le portail se ferme a vitesse nominale, puis a vitesse réduite jusqu’a
la position fermée.

L'apprentissage est fini. Le voyant "POWER" est allumé fixe.
Les zones de ralentissement lors de la fermeture et de ['ouverture sont
d’environ 50 cm par défaut.
Dans la zone de ralentissement, le portail ne doit pas avoir de point dur.
Attention

A la fin de Uinstallation, vérifier impérativement que la détection
d'obstacle est conforme a 'annexe A de la norme EN 12 453.

5.ESSAI DE FONCTIONNEMENT

5.1.Fonctionnement en ouverture totale - Fig. 17

5.2.Fonctionnement de la détection d’obstacle

« Détection d'obstacle a la fermeture = arrét + ré-ouverture totale.
« Détection d'obstacle a louverture = arrét + retrait.

5.3.Fonctionnement des cellules photoélectriques

« Occultation des cellules a l'ouverture = état des cellules non pris en
compte, le portail continue son mouvement.
« Occultation des cellules a la fermeture = arrét + ré-ouverture totale.

5.4.Fonctionnement de la barre palpeuse

« Activation de la barre palpeuse a la fermeture = arrét + ré-ouverture
totale
« Activation de la barre palpeuse a l'ouverture = arrét + retrait

5.5.Fonctionnements particuliers
Voir livret utilisateur.

5.6.Formation des utilisateurs

Former tous les utilisateurs a l'usage en toute sécurité de ce portail
motorisé (utilisation standard et principe de déverrouillage) et aux
vérifications périodiques obligatoires.

Elixo Smart io

6.RACCORDEMENT DES PERIPHERIQUES

Avertissement

Les opérations de raccordement doivent étre réalisées hors
tension.

6.1.Plan de cablage général - Fig. 18

Bornes Raccordement Commentaire
1 L Alimentation 230 V Connexion a la terre
2 N disponible sur la bride du
moteur
3 Aux Eclairage de zone 230V - 500 W max
Contact sec * soit 5 lampes
fluocompactes ou a leds
« soit 2 alimentations pour
leds a basse tension
« soit 1 éclairage halogéne
500 W max
5 Flash Sortie feu orange 24 V
6 -15W
7 - Alimentation 24 V
8 + accessoires
9 Tx Alimentation
émetteur cellules
photoélectriques pour
auto test
10 Batt Batterie Compatible batterie 9,6V
11
12 B M  Entrée commande Contact sec NO
TOTAL
13 Commun
14 B, =8 Fnirée commande Contact sec NO
PIETON
15 Test Sortie test sécurité
16 Se Entrée sécurité barre  Contact sec NO
palpeuse
17 Commun
18 Cell Entrée sécurité Contact sec NO
cellules
19 Ant Masse antenne
20 Ame antenne

6.2.Description des différents périphériques

6.2.1.Cellules photoélectriques - Fig. 19

A Avertissement

Linstallation de cellules photoélectriques AVEC AUTO-TEST P4 =3
est obligatoire si :

« le pilotage a distance de 'automatisme hors de la vue du portail
est utilisé,

« la fermeture automatique est activée (‘P0”=2 ou 3).
3 types de raccordement possibles :

A - sans auto test : programmer le paramétre “P4" = 1.
B-BUS:

1) Retirer le pont entre les bornes 17 et 18.

2) Programmer le parametre “P4" = 2.

3) Faire un auto-apprentissage.
C- avec auto test : programmer le paramétre “P4”" = 3.

Permet deffectuer un test automatique du fonctionnement des cellules
photoélectriques a chaque mouvement du portail.

6.2.2.Cellule photoélectrique Reflex - Fig. 20

Programmer le paramétre “P4" = 1.
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6.2.3.Feu orange - Fig. 21
6.2.4.Visiophone - Fig. 22

7.2.Signification des différents parameétres
(Texte en gras = valeurs par défaut)

6.2.5. Antenne - Fig. 23 PO

Mode de fonctionnement

Raccorder le cable d’antenne aux bornes 20 (3me) et 19 (tresse). Valeurs

6.2.6.Barre palpeuse - Fig. 24

Attention

1: séquentiel

2 : séquentiel + temporisation de fermeture courte
(60's)

3 : séquentiel + temporisation de fermeture longue
(120 s) + blocage cellules (2 s)

L'auto-test est obligatoire pour tout raccordement d'une barre
palpeuse active afin de permettre la mise en conformité de
l'installation aux normes en vigueur.

Commentaires

Barre palpeuse avec auto-test ref. 9019611 : programmer le
paramétre “Px" = 2.

Permet d'effectuer un test automatique du fonctionnement de la barre
palpeuse a chaque mouvement du portail.

6.2.7.Batterie 9,6 V - Fig. 25

Fonctionnement dégradé : vitesse réduite et constante (pas de
ralentissement en fin de course), accessoires 24 V inactifs (y compris
cellules).

Autonomie : 3 cycles / 24h
6.2.8.Eclairage de zone - Fig. 26

Pour un éclairage de classe |, raccorder le fil de terre a la borne de terre
de U'embase.

Attention

En cas d’arrachement, le fil de terre doit toujours étre plus long que
la phase et le neutre.
La sortie éclairage doit étre protégée par un fusible 5A temporisé
(non fourni).
Puissance de la sortie éclairage :

« soit 5 lampes fluocompactes ou a leds

« soit 2 alimentations pour leds a basse tension

« soit 1 éclairage halogéne 500 W max

7.PARAMETRAGE AVANCE

7.1.Utilisation de l'interface de programmation -
Fig. 27

PO = 1: Chaque appui sur la touche de la
télécommande provoque le mouvement du moteur
(position initiale : portail fermé) selon le cycle suivant :
ouverture, stop, fermeture, stop, ouverture ...

PO =2 : Ce mode de fonctionnement n'est autorisé que
si des cellules photoélectriques sont installées et P4
=1,20u3.

En mode séquentiel avec temporisation de fermeture
courte :

« la fermeture du portail se fait automatiquement
aprés une durée de temporisation de 60 s,

« un appui sur la touche de la télécommande
interrompt le mouvement en cours et la
temporisation de fermeture (le portail reste ouvert).

PO = 3 : Ce mode de fonctionnement n'est autorisé que
si des cellules photoélectriques sont installées et P4 =
1,20u3.

En mode séquentiel avec temporisation de fermeture
longue + blocage cellules :

« la fermeture du portail se fait automatiquement
apres une durée de temporisation de 120 s.

« un appui sur la touche de la télécommande
interrompt le mouvement en cours et la
temporisation de fermeture (le portail reste ouvert).

« apres l'ouverture du portail, le passage devant les
cellules (sécurité fermeture) provoque la fermeture
apres une temporisation courte (2 s fixe).

Si le passage devant les cellules n'est pas réalisé,
la fermeture du portail se fait automatiquement
aprés une durée de temporisation de 120 s.

Si un obstacle est présent dans la zone de détection
des cellules, le portail ne se ferme pas. Il se
fermera une fois l'obstacle enleve.

1) Appuyer sur la touche "SET" pour entrer en mode paramétrage.

) ) P1 Vitesse du portail
Le voyant PO clignote 1 fois.
W . Valeurs 1:Lente
2) Appuyer sur la touche "+" ou "-" pour changer la valeur du parameétre. 2 : Standard
Le voyant clignote x fois pour indiquer la valeur sélectionnée. 3 .R ag ar
3) Appuyer sur la touche "SET" pour valider cette valeur et passer au Rapide
paramétre suivant. Commentaires Avertissement

4) Appuyer sur la touche "SET" 2 s pour valider une valeur et sortir du
mode paramétrage.

Les voyants de paramétrage sont éteints.

Si le parametre est modifié, Uinstallateur

doit impérativement vérifier que la détection
d'obstacle est conforme a l'annexe A de la
norme EN 12 453. Si besoin, installer une barre
palpeuse et vérifier ['obtention de la conformite.

Le non respect de cette consigne pourrait
gravement blesser des personnes, par exemple
ecrasées par le portail.

A
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P2 Zone de ralentissement en ouverture/en
fermeture
Valeurs 1: Sans/sans

2 : Courte (environ 20 cm)/courte
3 : Longue/courte

Commentaires

Avertissement

Si le parametre est modifié, Uinstallateur

doit impérativement vérifier que la détection
d'obstacle est conforme a l'annexe A de la

A norme EN 12 453. Si besoin, installer une barre
palpeuse et vérifier 'obtention de la conformité.
Le non respect de cette consigne pourrait
gravement blesser des personnes, par exemple
écrasées par le portail.

P3

Sensibilité de la détection d'obstacle

Valeurs

1: Tres faible
2 : Faible

3 : Standard
4 : Maximum

Commentaires

Avertissement

Si le parametre est modifié, Uinstallateur

doit impérativement vérifier que la détection
d’obstacle est conforme a l'annexe A de la

A norme EN 12 453. Si besoin, installer une barre
palpeuse et vérifier l'obtention de la conformité.

Le non respect de cette consigne pourrait
gravement blesser des personnes, par exemple
écrasées par le portail.

P4 Cellules photoélectriques
Valeurs 1: Actives
2:BUS

3 : Actives avec auto-test par commutation
d‘alimentation

4 : Inactives

Commentaires

1: dispositif de sécurité sans auto test, il est impératif
de tester tous les 6 mois le bon fonctionnement du
dispositif.

2 : application cellules bus.

3: l'auto test du dispositif s'effectue a chaque cycle de
fonctionnement par commutation d'alimentation.

4 : l'entrée de sécurité n'est pas prise en compte.
Avertissement

A Si P4 = 4, le fonctionnement en mode
automatique de la motorisation est interdit et le

pilotage a vue de la motorisation est obligatoire.

Px

Auto-test barre palpeuse

Valeurs

1 : Sans auto-test
2 : Avec auto-test

Commentaires

1: dispositif de sécurité sans auto test, il est impératif
de tester tous les 6 mois le bon fonctionnement du
dispositif.

2 : l'auto test du dispositif s'effectue a chaque cycle de
fonctionnement par sortie test.

Elixo Smart io

8.PROGRAMMATION DES
TELECOMMANDES

8.1.Mémorisation des télécommandes Keygo io

8.1.1.A partir de U'interface de programmation
1) Appuyer 2 s sur la touche "PROG".
Le voyant "PROG" s'allume fixe.

Un nouvel appui sur "PROG" permet de passer a la mémorisation de
la fonction suivante.

2) Appuyer briévement et simultanément sur les touches extérieure
droite et extérieure gauche de la télécommande.

3) Appuyer brievement sur la touche choisie pour le pilotage de la fonction
(ouverture totale, ouverture piétonne, pilotage sortie Aux 230V).

Commande ouverture totale - Fig. 14

Commande ouverture piétonne - Fig. 28

Commande Sortie Aux 230V - Fig. 29

8.1.2.Par recopie d’une télécommande Keygo io déja
mémorisée - Fig. 30

Cette opération permet de recopier la programmation d’une touche de

télécommande déja mémorisée.

1) Appuyer simultanément sur les touches extérieure droite et extérieure
gauche de la télécommande déja mémorisée jusqu'au clignotement
du voyant.

2) Appuyer pendant 2 secondes sur la touche a recopier de la
télécommande déja mémorisée.

3) Appuyer brievement et simultanément sur les touches extérieure
droite et extérieure gauche de la nouvelle télécommande.

4) Appuyer brievement sur la touche choisie pour le pilotage de la
motorisation sur la nouvelle télécommande.

Légende de la figure :
Keygo io A = télécommande “source” déja mémorisée
Keygo io B = télécommande “cible” a mémoriser

8.2.Mémorisation des télécommandes 3 touches

8.2.1. A partir de Uinterface de programmation - Fig. 31
1) Appuyer 2 s sur la touche "PROG".
Le voyant "PROG" s'allume fixe.

Un nouvel appui sur "PROG" permet de passer a la mémorisation de
la fonction suivante.

2) Appuyer sur "PROG" a larriére de la télécommande 3 touches pour
mémoriser la fonction.

Le voyant "PROG" clignote 5 s.

8.2.2.Par recopie d’une télécommande 3 touches io
monodirectionnelles déja mémorisée - Fig. 32

A = télécommande “source” déja mémorisée

B = télécommande “cible” a mémoriser

8.2.3.Fonction des touches des télécommandes 3

touches
Fonction A my \4
Ouv. Ouverture totale ~ Stop Fermeture totale
Totale
Ouv. Ouverture totale  Si portail fermé  Fermeture totale
Piétonne ou ouvert >
ouverture
piétonne
Sinon > stop

Aux 230V  Sortie Aux. ON Sortie Aux. OFF
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9.EFFACEMENT DES TELECOMMANDES
ET DE TOUS LES REGLAGES

12.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

9.1.Effacement des télécommandes mémorisées -
Fig. 33

Appuyer sur la touche “PROG” (7 s) jusqu'a ce que le voyant "PROG"
clignote.

Provoque l'effacement de toutes les télécommandes mémorisées.

9.2.Effacement de tous les réglages - Fig. 34

Appuyer sur la touche “SET” (7 s) jusqu'a ce que le voyant "POWER"
clignote lentement.

Provoque l'effacement de l'auto-apprentissage et le retour aux valeurs par
défaut de tous les paramétres.

10. VERROUILLAGE DES TOUCHES DE
PROGRAMMATION - FIG. 35

Avertissement

Le clavier doit impérativement étre verrouillé afin d'assurer la
sécurité des utilisateurs.

Le non respect de cette consigne pourrait gravement blesser des
personnes, par exemple écrasées par le portail.

Appuyer simultanément sur les touches "SET", "+", "-".

Les programmations (auto-apprentissage, —paramétrages) sont
verrouillées.

Pour accéder a nouveau a la programmation, répéter la méme procédure.

11. DIAGNOSTIC ET DEPANNAGE

11.1. Diagnostic

CARACTERISTIQUES GENERALES

Alimentation secteur

220-230V - 50/60 Hz

Puissance maximum consommée

600 W (avec éclairage déporté
500 W)

Interface de programmation

4 boutons - 12 voyants

Conditions climatiques d'utilisation

-20°C/+60°C-IP&4

Fréquence radio

)) 868 - 870 MHz
<25 mW

Nombre de canaux mémorisables :

Commandes monodirectionnelles
(Keygo o, Situo i, ...)

Commande ouverture totale/
piétonne : 30
Commande sortie auxiliaire : 4

CONNEXIONS

Entrée sécurité Type
programmable Compatibilité

Contact sec: NC

Cellules photoélectriques TX/RX
- Cellules Bus - Cellule reflex -
Barre palpeuse sortie contact sec

Entrée de commande filaire

Contact sec: NO

Sortie éclairage déporté

Contact sec

230V - 500 W max

« soit 5 lampes fluocompactes
ou a leds

« soit 2 alimentations pour leds a
basse tension

« soit 1 éclairage halogéne
500 W max

Sortie feu orange

2LV -15W

Sortie alimentation 24 V pilotée

Oui : pour autotest possible
cellules photoélectriques TX/RX

Sortie test entrée de sécurité

Oui : pour autotest possible barre
palpeuse

Sortie alimentation accessoires

24V - 400 mA max

Voyant POWER ot : Lors de la premiére mise sous tension,
apprentissage non réalisé

% : Apprentissage en cours

: Défaut sur ['électronique (thermique
moteur, ...)

3¢ : Apprentissage réalisé

Voyant cellules O : Fonctionnement normal

hotoélectriques A
P q -)+1- : Détection en cours

Auto test en cours
Défaut permanent

Voyant barre palpeuse

Voyant
fonctionnement
ouverture totale

I,
0%

: Commande activée

A<

Voyant
fonctionnement
ouverture piétonne

11.2. Défaillance dispositifs de sécurité

En cas de défaillance des cellules photoélectriques ou de la barre
palpeuse, apres 3 minutes, un contact a clé raccordé entre les bornes 12
et 13 permet de commander le portail en homme mort.

Copyright© 2018 SOMFY ACTIVITES SA. All rights reserved.

Entrée antenne déportée

Oui : compatible antenne io (Réf.
9013953)

Entrée batterie de secours

Oui : compatible pack batterie
9,6V (Réf. 9001001)

Autonomie : 24 heures ; 3 cycles
suivant portail

Temps de charge : 48 h

FONCTIONNEMENT

Mode marche forcée

Par appui sur les touches "+" et
"-", avant auto-apprentissage

Pilotage indépendant de l'éclairage
déporté

Oui

Temporisation d'éclairage (aprés
mouvement)

60s

Mode fermeture automatique

Oui : temporisation de
refermeture courte ou longue

Préavis feu orange

2 s en mode séquentiel avec
temporisation de fermeture

Commande ouverture piétonne

Oui

Démarrage progressif

Oui

Zone de ralentissement en ouverture

et en fermeture

Programmable : 3 valeurs
possibles
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3.1. Assembling the manual release handle
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3.3. Installing the motorisation

Quick commissioning
4.1. Switching the installation on

4.2. Memorising the Keygo io remote controls for operation in complete openin
mode - Fig.14

4.3. Checking the direction of motor rotation - Fig. 15
4.4. Auto-programming of the gate travel - Fig. 16
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GENERAL INFORMATION

10. Locking the programming buttons - Fig. 35
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12. Technical data

9.1. Clearing the memorised remote controls - Fig 33
9.2. Deleting all settings - Fig. 34

11.1.Diagnostics
11.2.Safety device failure

Safety instructions

> BB b

Danger

Warning
Indicates a danger which may result in death or serious injury.

Precaution
Indicates a danger which may result in minor or moderate injury.

Attention

1.SAFETY INSTRUCTIONS

A\DANGER

The motorisation must be installed and adjusted by a
professional motorisation and home automation installer,
in compliance with the regulations of the country in which
itis to be used.

Failure to follow these instructions may result in serious
injury, e.g. due to crushing by the gate.

Indicates a danger which may result in immediate death or serious injury.

Indicates a danger which may result in damage to or destruction of the product.

1.1.Caution - Important safety instructions
/\WARNING

For reasons of personal safety, it is important to follow
all the instructions, as incorrect installation can lead to
serious injury. Retain these instructions.

The installer must train all users to ensure the
motorisation is used in complete safety, in accordance
with the user manual.

The user manual and installation manual must be given
to the end user. The installer must explain clearly to the
end user that installation, adjustment and maintenance
of the motorisation must be performed by a professional
motorisation and home automation installer.
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1.2.Introduction

1.2.1.Important information

This product is a motorisation for a sliding gate, for residential
use as defined in standard EN 60335-2-103, with which it
complies. The main purpose of these instructions is to satisfy
the requirements of the aforementioned standard and to
ensure the safety of equipment and persons.

/A\WARNING

Any use of this product outside the scope application
described in these instructions is prohibited (see “Field of
application” paragraph in the installation manual).

The use of any accessory or any component not
recommended by Somfy is prohibited, on safety grounds.

Any failure to comply with the instructions given in this manual
shall exclude Somfy from all liability and invalidate the Somfy
warranty.

If in any doubt when installing the motorisation or to obtain
additional information, visit the website www.somfy.com.

The instructions may be modified if and when there is a change
in the standards or the motorisation.

1.3.Preliminary checks

1.3.1.Installation environment

/\ATTENTION
Do not spray water onto the motorisation.

Do not install the motorisation in an explosive
environment.

Check that the temperature range marked on the
motorisation is suited to the installation location.

1.3.2. Condition of the gate to be motorised

Do not motorise a gate which is in poor working order or has
been incorrectly installed.

Before installing the motorisation, check that:

« the gate is in good mechanical condition

the gate is stable, irrespective of its position

the gate holding the rack must be sufficiently robust.

the gate can be opened and closed properly using a force
of less than 150 N.

1.4.Risk prevention

/A\WARNING

Risk prevention - sliding gate motorisation for res-
idential use

Ensure that any danger zones (crushing, cutting, trapping)
between the motorised section and the surrounding fixed
sections created by the opening of the motorised section
are avoided or indicated on the installation.

Permanently affix the crushing warning labels near to any
fixed control devices or so that they are clearly visible to
the user.
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Risk zones: measures to be taken to eliminate risks.

RISK SOLUTION
ZONE 1 Obstacle detection built into the mo-
Risk of crushing dur- torisation. Obstacle detection must
ing closing be confirmed as being compliant
with Appendix A of standard EN 12
453.
For operation with automatic clos-
ing, install photoelectric cells.
ZONE 2 Obstacle detection built into the mo-
Risk of trapping torisation. Obstacle detection must

be confirmed as being compliant
with Appendix A of standard EN 12
453..

Eliminate any gap = 20 mm

and cutting on the
surface of the gate

ZONE 3

Risk of crushing
with an adjoining
fixed section upon

Obstacle detection built into the mo-
torisation. Obstacle detection must
be confirmed as being compliant
with Appendix A of standard EN 12
4

opening 23.
Protection via safety distances (see
figure 1)
ZONE 4 Eliminate all sharp edges on the
Risk of trapping and guide rails.

crushing between
the roller rails and
bearings

ZONE 5

Risk of movement
force and crushing
at the pinion/rack
connection

No protection is required if the gate has continuous control
or if the danger zone is more than 2.5 m above ground or any
other permanent access level.

Figure 1 - Safety distance

Eliminate any gap > 8 mm between
the rails and the bearings.

Eliminate any gap > 8 mm between
the pinion and the rack.

42100 mm
.d <100 mm

1

2ot LLLLY SRR o




1.5.Electrical installation

A\DANGER

The installation of the power supply must comply
with the standards in force in the country in which the
motorisation is installed, and must be carried out by
qualified personnel.

The electric line must be exclusively reserved for the
motorisation and equipped with protection, comprising:
e a 10Afuse or breaker,

« adifferential type device (30 mA).

An all-pole power supply cut-off device must be provided.
The switches provided to ensure a cut-out of all poles on
fixed appliances must be connected to the power supply
terminals and there must a separation between the contacts
on all poles to ensure complete disconnection in conditions
where category Il high impulse voltage is present.

It is recommended that you fit a lightning conductor
(mandatory maximum residual voltage 2 kV).
1.5.1.Cable feed

A\DANGER

Underground cables must be equipped with a protective
sheath with a sufficient diameter to contain the motor
cable and the accessories cables.

Low-voltage cables subject to inclement weather must be at
least of type HO7RN-F.

For overground cables, use a cable grommet that will
withstand the weight of vehicles (ref. 2400484).

1.6.Clothing precautions
Take off any jewellery (bracelet, chain, etc.) during installation.

For manoeuvring, drilling and welding operations, wear
appropriate protection (special glasses, gloves, ear protection,
etc.).

1.7.Safety instructions relating to installation

A\DANGER

Do not connect the motorisation to a power source before
installation is complete.

/A\WARNING

Modifying any of the components in this kit or using
additional components not recommended in this manual
is strictly prohibited.

Monitor the gate as it moves and keep people away from it
until installation is complete.

Do not use adhesive to secure the motorisation.

/A\WARNING

Take care when using the manual unlocking device.
Manual unlocking may result in uncontrolled movement
of the gate.

/\ATTENTION

Install any fixed control device at a height of at least 1.5 m
and within sight of the gate, but away from moving parts.

After installation, ensure that:

« the mechanism is correctly adjusted,

« the manual unlocking device is operating correctly,

« the motorisation changes direction when the gate
encounters an object 50 mm high positioned halfway up
the leaf.

Elixo Smart io
1.7.1. Safety devices

/A\WARNING

For operation in automatic mode or remote control,
photoelectric cells must be installed.

The automatic motorisation operates in at least one
direction with no intentional activation by the user.

For operation in automatic mode or if the gate faces a public
road, installation of an orange light may be required in
accordance with the regulations in the country in which the
motorisation is commissioned.

1.8.Regulations

Somfydeclares that the product described inthese instructions,
when used in accordance with these instructions, complies
with the essential requirements of the applicable European
directives and, in particular, with the Machinery Directive
2006/42/EC and the Radio Equipment Directive 2014/53/EU.

The full text of the EC declaration of conformity is available at
the following website: www.somfy.com/ce.

Antoine CREZE, Head of Regulations, Cluses

1.9.Assistance

You may encounter difficulties or have questions when
installing your motorisation.

Do not hesitate to contact us; our specialists are on hand to
answer all your questions. Internet: www.somfy.com
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2.PRODUCT DESCRIPTION

2.1.Scope of application

The ELIXO SMART io motorisation is designed to motorise a sliding gate
with the following maximum dimensions:

Maximum weight Maximum width

Gate on rail 300 kg 6m

Self-supporting gate 200 kg hm
2.2.Composition of the kit - Fig. 1

No. Quantity Description

Motorisation

1 1 Elixo Smart io motor

2 2 Remote control*

3 1 Manual release handle assembly

4 2 Handle locking key

Ground mounting kit

5 4 Coach screws

6 12 Nut

7 8 Washer

8 1 Drilling template

9 1 Metal plate

* the contents may vary depending on the packs

2.3.Description of the motorisation - Fig. 2

No. Description

Cover
24V motor
Reduction unit

o |

Pinion

Manual release mechanism

Do o |0

Control unit

2.4.Description of the programming interface - Fig. 3

No. Description Function
4 POWER indicator -)<§3(- : First time the unit is switched on,
light programming not carried out
-:,éq”s : Programming in progress
~)+(- : Programming complete
{6% : Electronic fault (motor thermal
cut-out, etc.)
5 - button Before auto-programming, close the
gate by keeping the button depressed
Interrupts auto-programming
While setting the parameters, modifies
the value of a setting
6 +button Before auto-programming, closes the
gate by keeping the button depressed
Interrupts auto-programming
While setting the parameters, modifies
the value of a setting
7 Parameter setting PO Operating mode
indicator lights Pl Gate speed
P2 Opening and closing slowing zone
P3 Obstacle detection sensitivity
P4  Photoelectric cells
Px Safety edge auto-test
8 Photoelectric cells O : Normal operation
indicator light #¢ : Detection in progress
9 Safety edge Auto-test in progress
indicator light Permanent fault
10 Pedestrian opening
operation indicator
light .
. Se< : Control activated
11 Complete opening !

operation indicator
light

2.5.General motor space requirements - Fig. 4

2.6.General view of a standard installation - Fig. 5

Description

O off ‘:C%i' Slow flashing
.;+(. Permanently lit ;4“15 Rapid flashing
Very rapid flashing
No. Description Function
1 PROG button Radio control points memorised/cleared
2 PROG indicator light  33¢ : radio reception
s,éés : Validation memorisation of a radio
control point
~)+(— : Awaiting memorisation of a radio
control point
3 SET button Press 0.5 sec: Enters and exits the

parameter setting menu
Press 2 sec: Triggers auto-programming

Press 7 sec: Deletes auto-programming
and parameters

Interrupts auto-programming
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3.INSTALLATION

Attention
The motorisation must be disengaged during installation.

3.1.Assembling the manual release handle

1) Insert the release handle into the specific housing on the motor.
2) Tighten the release handle.

3) Fit the screw cover.

3.2.Unlocking the motorisation - Fig. 6
1) Turn the key a quarter of a turn to the left.

2) Turn the release handle to the right.
Attention

Do not forcibly push the gate. Hold the gate over its entire travel
during manual manoeuvres.

3.3.Installing the motorisation

3.3.1.Installing the mounting system - Fig. 7 and 8

The mounting kit provided is to be used on a concrete base. For all
other types of mounting, use the appropriate fittings.

1) Position the template:

« parallel to the gate,

« with the symbol on the pinion pointing towards the gate,

« by moving it by 25 mm in relation to the front line of the rack (if the
rack is fitted with a cover, measure from the line on the rack, not on
the cover),

« so that it does not obstruct movement and to ensure the gate is able
to open and close completely.

2) Mark the location for the ground mountings.

3) Drill to a depth of 60 mm.

4) Push in the coach screws.

5) Place a washer and nut onto each coach bolt.

6) Tighten the nuts to secure the coach screws into the ground.

7) Add a nut to each coach bolt and screw them on in order to position
them 23 mm from the ground.

8) Fit the metal plate onto the nuts.
9) Check that the metal plate is level.
10)Fit the motor onto the metal plate.

11)Check the dimensions indicated in fig. 8 of the installation manual -
illustrations.

12) Add a washer and nut to each coach bolt without tightening them.
3.3.2.Installing the motor - Fig. 9 and 10

1) Push the motor towards the gate.
2) Ensure the pinion is correctly positioned under the rack.

3) Set the height of the motor and/or the rack to ensure a clearance of
approximately 2 mm between the rack and the pinion.
Attention
This setting is important to prevent premature wear of the pinion
and rack; the pinion must not be supporting the weight of the gate.

4) Check:
« the adjustment nuts are all in contact with the metal plate,
« the gate runs correctly,
« the clearance between the rack and pinion does not vary significantly
over the gate's travel.

5) Tighten the nut on each coach bolt to fix the motor in place.

Elixo Smart io

3.3.3.Installing the rigid end stops - Fig. 11
A Attention

Installation of rigid end stops on the ground when opening and
closing is mandatory.

The closing position is memorised at the start of the gate travel
auto-programming process.

The apening position is memorised during gate auto-programming
when the gate presses against the end stop on the ground.

1) Manually move the gate to the open position.

2) Fasten the opening end stop such that the gate presses against it.
3) Manually move the gate to the closed position.

4) Fasten the closing end stop such that the gate presses against it.

3.3.4.Connecting to the power supply - Fig. 12

1) Connect the live (L) to terminal 1 of the control unit.

2) Connect the neutral (N) to terminal 2 of the control unit.

3) Connect the earth wire to the earth terminal on the base of the motor.

A Attention

The earth wire must always be longer than the live and neutral
to ensure that it is the last to be disconnected if the connector is
pulled out.

The cable clamps supplied must be used.

For all low-voltage cables, ensure that they can withstand traction
of 100 N. Check that the conductors do not move when this traction
is applied.

3.3.5.Re-engaging the motorisation - Fig. 13
1) Place the gate approximately 1 m from its closed position.
2) Turn the release handle to the left.

3) Move the gate manually until the drive mechanism locks.
4) Turn the key a quarter of a turn to the right.

4.QUICK COMMISSIONING

4.1.Switching the installation on
Switching the installation on.
The “POWER” indicator light flashes slowly.

4.2.Memorising the Keygo io remote controls for
operation in complete opening mode - Fig.14

If this procedure is carried out using a channel which has already been
memorised, this channel will be cleared.

1) Press the “PROG" button for 2 s.
The “PROG" indicator light is permanently lit.

2) Press the outer left and right buttons on the remote control together
until the indicator light flashes.

3) Press the button of the remote control that will open the gate fully.
The “PROG” indicator light flashes for 5 s.
The remote control has been memorised.

4.3.Checking the direction of motor rotation - Fig. 15
1) Press and hold the “SET" button for 2 s.
The “POWER” indicator light flashes quickly.

2) Press and hold the “+" button to open the gate.

If the gate closes, press the “+" and “-" buttons at the same time.
The operating directing is reversed.

Copyright© 2018 SOMFY ACTIVITES SA. All rights reserved.



Elixo Smart io

4.4.Auto-programming of the gate travel - Fig. 16

Auto-programming allows the gate’s speed, maximum torque and slowing
zones to be adjusted.
A Attention

o Auto-programming is a mandatory step in commissioning the
motorisation.

o During auto-programming, the obstacle detection function is not
active. Remove any objects or obstacles and do not allow any
persons near or inside the operating range of the motorisation.

" “n

« During auto-programming, pressing the “SET", “+" or
interrupts auto-programming.

o During auto-programming, the safety inputs are active.

button

1) Press and hold the “-" button to close the gate. The gate must be
resting against the closure end stop.
2) Press the “SET” button.
« The gate opens at reduced speed until it reaches the opening stop
on the ground.
« The gate closes at nominal speed then reduced speed until it reaches
the closed position.
« The gate opens at nominal speed then reduced speed until it reaches
the open position.
« The gate closes at nominal speed then reduced speed until it reaches
the closed position.

Programming is complete. The “POWER” indicator is permanently lit.

The slowing zones when opening and closing are set to a default
distance of about 50 cm.

The gate must not encounter any point of resistance in the slowing
zone.

Attention

Once installation is complete, it is essential to check that the obsta-
cle detection complies with annex A of the standard EN 12 453.

5.0PERATING TEST

5.1."Complete opening"” operation - Fig. 17

5.2.0bstacle detection operation

« Obstacle detection when closing = stop + complete reopening.
« Obstacle detection when opening = stop + partial reversal.

5.3.0peration of the photoelectric cells

« Cells obscured when opening = the state of the cells is not taken into
account and the gate continues to move.
« Cells obscured when closing = stop + complete reopening.

5.4.0peration of the safety edge

« Activation of the safety edge when closing = stop + complete reo-
pening
« Activation of the safety edge when opening = stop + re-closing

5.5.Specific operation
See the user manual.

5.6.User training

Allusers must be trained on how to safely use this motorised gate (standard
use and unlocking principle) and on the mandatory periodic checks.

Copyright© 2018 SOMFY ACTIVITES SA. All rights reserved.
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6.CONNECTING ADDITIONAL DEVICES

Warning
The connection operations must be performed with the power off.

6.1.General wiring diagram - Fig. 18

Terminals Connection Comments
1 L 230 V power supply  Earth connection available
) N on the motor flange
3 Aux Area lighting Max. 230V - 500 W
4 Dry contact « either 5 fluocompact or
LED lights
« or 2 power supplies for
low-voltage LEDs
« or 1 halogen light, max.
500 W
5 Flash 24V - 15 W orange
6 light output
7 - 24V accessories
8 + power supply
9 Tx Power supply for
photoelectric cell
transmitter for auto-test
10 Batt Battery Compatible with 9.6 V
11 battery
12 B, M TOTAL control input NO dry contact
13 Common
14 B, =8 PEDESTRIAN control  NO dry contact
input
15 Test Safety test output
16 Se Safety edge safety NO dry contact
input
17 Common
18 Cell Cell safety input NO dry contact
19 Ant Aerial earth
20 Aerial core

6.2.Description of the various additional devices
6.2.1.Photoelectric cells - Fig. 19

A Warning

It is compulsory to install photoelectric cells WITH AUTO-TEST P4
= 3 [f_-
« remote control of the mechanism with gate not visible is used,

« qgutomatic closing is activated (‘P0” =2 or 3).
3 types of connection possible:

A - without auto-test: programme parameter “P4" =1,
B - BUS:
1) Remove the bridge between terminals 17 and 18.
2) Programme parameter “P4" = 2.
3) Perform auto-programming.
C- with auto-test: programme parameter "P4" = 3.
Allows an automatic test to be carried out to check the operation of the
photoelectric cells each time the gate moves.
6.2.2.Reflex photoelectric cell - Fig. 20

Programme parameter “P4" = 1.
6.2.3.0range light - Fig. 21
6.2.4.Videophone - Fig. 22
6.2.5. Aerial - Fig. 23

Connect the aerial cable to terminals 20 (core) and 19 (braid).
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6.2.6.Safety edge - Fig. 24

Attention

Elixo Smart io

7.2.Meaning of the different parameters
(Text in bold = default values)

The auto-test is mandatory for the connection of any active safety

Operating mode

1: sequential
2: sequential + short closure time-delay (60 s)

3: sequential + long closure time-delay (120 s) + block-
age of cells (2 s)

edge to ensure that the installation is compliant with the standards PO
in force. Values
Safety edge active with auto-test, ref. 9019611: programme
parameter “Px" = 2.
Allows an automatic test to be carried out to check the operation of the
Comments

safety edge each time the gate moves.

6.2.7.9.6 V battery - Fig. 25

Degraded operation: speed reduced and constant (no slowing at end limit),
24 V accessories inactive (including cells).

Battery life: 3 cycles/24 hrs

6.2.8. Area lighting - Fig. 26

For class | lighting, connect the earth wire to the earth terminal on the
base of the motor.

Attention

The earth wire must always be longer than the live and neutral
wires in case of detachment.
The lighting output must be protected by a 5 A time-delay fuse (not
supplied).
Lighting output power:

« either 5 fluocompact or LED lights

« or 2 power supplies for low-voltage LEDs

« or 1 halogen light, max. 500 W

7.ADVANCED PARAMETER SETTING

7.1.Using the programming interface - Fig. 27
1) Press the “SET” button to enter parameter setting mode.
Indicator light PO flashes once.

PO = 1: Each press on the remote control causes the
motor to move (initial position: gate closed) as per the
following cycle: open, stop, close, stop, open, etc.

PO = 2: This operating mode is only authorised if the

photoelectric cells are installed and P4 =1, 2 or 3.

In sequential mode with short closure time-delay:

« the gate will close automatically after a time-delay
of 60's,

« pressing a button on the remote control inter-
rupts the movement taking place and the closure
time-delay (the gate remains open).

PO = 3: This operating mode is only authorised if the
photoelectric cells are installed and P4=1, 2 or 3.

In sequential mode with long closure time-delay +
blockage of the cells:

« the gate will close automatically after a time-delay
of 120's,.

« pressing a button on the remote control inter-
rupts the movement taking place and the closure
time-delay (the gate remains open).

« After the gate is opened, movement in front of the
cells (safe closure) will close the gate after a short
time delay (fixed at 2 seconds).

If no movement occurs in front of the cells, the gate
will close automatically after a time-delay of 120 s.
If there is an obstacle in the cells' detection zone,
the gate will not close. It will close once the obsta-
cle is removed.

2) Press the “+” or “-" button to change the value of the parameter.

The indicator light flashes x times to indicate the value selected. P1

Gate speed

3) Press the “SET” button to confirm this value and move on to the next Values
parameter.

4) Press the “SET" button for 2 s to confirm a value and exit parameter

1: Slow
2: Standard
3: High speed

setting mode.

L . Comments
The parameter setting indicator lights are out.

Warning

If the setting is changed, the installer must
check that the obstacle detection system com-
A plies with appendix A of standard EN 12 453. If

necessary, install a safety edge and check that
compliance is obtained.

Failure to follow this instruction may result in
serious injury, e.g. due to crushing by the gate.

P2

Slowing zone when opening/closing

Values

1: None/none
2: Short (approx. 20 cm)/short
3: Long/short

Comments

Warning

If the setting is changed, the installer must
check that the obstacle detection system com-
A plies with appendix A of standard EN 12 453. If

necessary, install a safety edge and check that
compliance is obtained.

Failure to follow this instruction may result in
serious injury, e.g. due to crushing by the gate.
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P3

Obstacle detection sensitivity

Values

1: Very weak
2: Weak

3: Standard
4: Maximum

8.PROGRAMMING THE REMOTE
CONTROLS

Comments

Warning

If the setting is changed, the installer must
check that the obstacle detection system com-
A plies with appendix A of standard EN 12 453. If

necessary, install a safety edge and check that
compliance is obtained.

Failure to follow this instruction may result in
serious injury, e.g. due to crushing by the gate.

P4

Photoelectric cells

Values

1: Active

2: BUS

3: Active with auto-test via power supply switching
4: Inactive

Comments

1: safety device without auto-test; it is essential to
check that it is operating correctly every 6 months.

2: bus cells application.
3: the auto-test is run on the device for each operating
cycle via power supply switching.

4: the safety input is not taken into account.
Warning

A If P4 = 4, the motorisation cannot be operated
in automatic mode and in-view control of the
motorisation is mandatory.

Px

Safety edge auto-test

Values

1: Without auto-test
2: With auto-test

Comments

1: safety device without auto-test; it is essential to
check that it is operating correctly every 6 months.

2: the auto-test is run on the device for each operating
cycle via the test output.
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8.1.Memorising the Keygo io remote controls

8.1.1.Via the programming interface
1) Press the “PROG" button for 2 s.
The “PROG" indicator light is permanently lit.

Pressing “PROG" again allows you to move onto memorisation of the
next function.

2) Briefly press the outer left and right buttons on the remote control
together.

3) Briefly press the button selected to control the function (complete
opening, pedestrian opening, control of Aux 230 V output).

Complete opening control - Fig. 14

Pedestrian opening control - Fig. 28

Aux 230 V output control - Fig. 29

8.1.2.By copying a previously memorised Keygo io
remote control - Fig.30

This operation is used to copy the programming from a previously
memorised remote control button.

1) Press the outer left and right buttons on the previously memorised
remote control simultaneously until the indicator light flashes.

2) Press and hold the button to be copied on the previously memorised
remote control for 2 seconds.

3) Briefly press the outer left and right buttons on the new remote control
together.

4) Briefly press the selected button to actuate the motorisation on the
new remote control.

Key:
Keygo io A = “source” remote control already memorised
Keygo io B = “target” remote control to be memorised

8.2.Memorising 3-button remote controls

8.2.1. A via the programming interface - Fig. 31
1) Press the “PROG” button for 2 s.
The “PROG" indicator light is permanently lit.

Pressing “PROG" again allows you to move onto memorisation of the
next function.

2) Press “PROG” at the rear of the 3-button remote control to memorise
the function.

The “PROG" indicator light flashes for 5 s.

8.2.2. By copying a previously memorised 3-button
mono-directional io remote control - Fig.32

A ="source" remote control already memorised

B = "target" remote control to be memorised

8.2.3.Function of the 3-button remote control buttons

Function A my \4
Complete Complete Stop Complete
opening opening closing
Pedestrian  Complete If the gateisopen  Complete
opening opening or closed > closing

pedestrian opening
Otherwise > stop
Aux 230V Aux. output ON Aux. output OFF




9.CLEARING THE REMOTE CONTROLS
AND ALL SETTINGS

9.1.Clearing the memorised remote controls - Fig 33
Press the “PROG” button (7 s) until the “PROG” indicator light flashes.
Causes all stored remote controls to be cleared.

9.2.Deleting all settings - Fig. 34

Press the “SET" button (7 s) until the “POWER” indicator light flashes
slowly.

Clears the auto-programming and resets the default values for all
parameters.

10. LOCKING THE PROGRAMMING
BUTTONS - FIG. 35

Warning
The keypad must be locked to ensure the safety of the users.

Failure to follow this instruction may result in serious injury, e.g.
due to crushing by the gate.

Press the “SET", “+" and “-" buttons together.
The programming (auto-programming, parameter setting) is locked.

To access the programming again, repeat the same procedure.

11. DIAGNOSTIC AND REPAIRS

11.1. Diagnostics
POWER indicator N

: First time the unit is switched on,
programming not carried out

: Programming in progress

%é)} : Electronic fault (motor thermal cut-out,
etc.)

e : Programming complete

12.
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TECHNICAL DATA

GENERAL SPECIFICATIONS

Power supply

220-230 V - 50/60 Hz

Max. power consumption

600 W (with offset lighting,
500 W)

Programming interface

4 buttons - 12 indicator lights

Climatic operating conditions

- 20°C/+ 60°C - IP 44

Radio frequency

)) 868 - 870 MHz
<25 mW

Number of memorisable channels:

One-way controls (Keygo io, Situo io,
etc.)

Complete/pedestrian opening
control: 30

Auxiliary output control: 4

CONNECTIONS

Programmable
safety input

Type
Compatibility

Dry contact: NC

TX/RX photoelectric cells - Bus
cells - Reflex photocell - Dry
contact output safety edge

Wired control input

Dry contact: NO

Dry contact

Max. 230V - 500 W
« either 5 fluocompact or LED

Offset lighting output lights
« or 2 power supplies for
low-voltage LEDs
« or 1 halogen light, max. 500 W
Orange light output 26V -15W

Controlled 24 V power supply output

Yes: for possible TX/RX photo-
electric cells auto-test

Safety input tests output

Yes: possible safety edge
auto-test

Accessories power supply output

Max. 24V - 400 mA

Offset aerial input

Yes: compatible with io aerial (ref.
9013953)

Photoelectric cells O : Normal operation

indicator light ~)+(— : Detection in progress

Safety edge indicator Auto-test in progress
light Permanent fault

Backup battery input

Yes: compatible with 9.6 V battery
(part no. 9001001)

Battery life: 24 hours; 3 cycles
depending on the gate

Charging time: 48 hours

OPERATION

Comeplete opening
operation indicator
light

Pedestrian opening
operation indicator
light

3e¢ : Control activated

Forced operating mode

By pressing the “+" and “-" but-
tons before auto-programming

Independent remote lighting control

Yes

Timed lighting (after movement) 60s
Automatic closure mode Y.GS: short or long closure
time-delay

11.2. Safety device failure

In the event of a malfunction of the photoelectric cells or the safety edge, a
key contact connected between terminals 12 and 13 allows the gate to be
controlled in dead-man mode after 3 minutes.

Orange light warning

2 s in sequential mode with
closure time-delay

Pedestrian opening control

Yes

Gradual starting

Yes

Slowing zone when opening and
closing

Programmable: 3 values possible
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KILAVUZUN TERCUME EDILMi$ VERSIYONU
ICINDEKILER
1. Giivenlik talimatlan 5. Calisma denemesi

1.1. Dikkat - Onemli giivenlik talimatlari
1.2. Giris

1.3. On kontroller

1.4. Risklerin dnlenmesi

1.5. Elektrik montaji

1.6. Giysilerle ilgili dnlemler

1.7. Montajla ilgili givenlik talimatlari
1.8. Yonetmelik

1.9. Destek

1

1

2

2

2

3

3

3

3

3

Uriin tamim 4
2.1. Uygulama alani 4
2.2. Kitin icerigi - Sekil 1 4
2.3. Motorizasyonun tanimi - Sekil 2 A
2.4. Programlama arabiriminin tanimi - Sekil 3 4
2.5. Motorun genel dlgiileri - Sekil 4 4
2.6. Standart bir montaja genel bakis - Sekil 5 4
5

5

5

5

5

5

Montaj
3.1. Manuel kilit agma kolunun montaji
3.2. Motorun kilidinin agilmasi - Sekil 6
3.3. Motorun montaji

Hizli calistirma
4.1. Tesisata elektrik verilmesi

4.2. Tamamen a¢mada calisma icin Keygo io uzaktan kumandalarinin hafizaya
alinmasi - Sekil 14

5
4.3. Motorun ddniis yoniiniin kontrolii - Sekil 15 5
4.4. Kapinin hareket mesafesinin otomatik 6grenmesi islemi - Sekil 16 6

GENEL BILGILER

6.1. Genel kablo tesisati plani - Sekil 18

10. Programlama tuslarinin kilitlenmesi - Sekil 35
11. Teshis ve ariza giderme

12. Teknik dzellikler

5.1. Tamamen acilmada calisma- Sekil 17
5.2. Engel algilamanin calismasi

5.3. Fotosellerin calismasi

5.4. Engel algilayicinin calismasi

5.5. Ozel calismalar

5.6. Kullanicilarin egitilmesi

Cevre elemanlarinin baglanmasi

6.2. Cesitli cevre elemanlarinin tanimi

Gelismis parametreleme
7.1. Programlama arabiriminin kullanimi - Sekil 27
7.2. Cesitli parametrelerin tanimi

Uzaktan kumandalarin programlanmasi
8.1. Keygo io uzaktan kumandalarin hafizaya alinmasi
8.2. 3 tuslu uzaktan kumandalarin hafizaya alinmasi

Uzaktan kumandalarin ve tiim ayarlarin silinmesi
9.1. Hafizaya alinan uzaktan kumandalarin silinmesi - Sekil 33
9.2. Tum ayarlarin silinmesi - Sekil 34

11.1.Teshis
11.2.Glivenlik tertibatlarinin arizalanmasi

O O OND O O ON ©OE ~T~IN] O OG- O O~ O~ O~ O~ O~ ON

Giivenlik talimatlari

A

A
A
A

Tehlike

Ani éliime veya agir yaralanmalara neden olabilecek bir tehlikenin varligini haber verir.

Uyari

Oliime veya agir yaralanmalara neden olabilecek bir durumu isaret eder.

Onlem

Hafif veya orta agir yaralanmalara neden olabilecek bir durumu isaret eder.

Dikkat

Uriinde hasara veya tamamen tahrip olmaya yol acabilecek bir tehlikeyi isaret eder.

1.GUVENLIK TALIMATLARI

A

TEHLIKE

Motorun montaj, bu tir mekanizmalar ve ev
otomasyonu konusunda uzman bir tesisatc tarafindan
ve Urlinin kullanima sunuldugu ulkede yurirliikte olan
yonetmeliklere uygun sekilde gerceklestirilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi, érnegin kapi altinda ezilme
gibi ciddi yaralanmalara neden olabilir.
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1.1.Dikkat - Onemli giivenlik talimatlari

A\ UYARI

Kisilerin guvenligi icin tim bu talimatlara harfiyen
uyulmasi ¢ok onemlidir clinkii yanlis bir montaj ciddi
yaralanmalara yol acabilir. Bu talimatlari muhafaza
ediniz.

Tesisatcl, sistemin kullamm kilavuzuna gore tam
bir guvenlik icinde kullanilmasini saglamak Uzere
kullanicilara mutlaka gerekli egitimi vermelidir.

Kullanim ve montaj kilavuzlari son kullaniclya
mutlaka teslim edilmelidir. Tesisatcl, son kullanicya
mekanizmanin montaj, ayarlama ve bakim islemlerinin
bu tir mekanizmalar ve ev otomasyonu konusunda
uzman bir tesisatgi tarafindan yapilmasi gerektigini agik
bir sekilde anlatmalidir.



1.2.Giris

1.2.1.Onemli bilgiler

Bu Giriin, uyumlu oldugu EN 60335-2-103 normunda belirtildigi
uzere sirgill garaj kapisi veya biyik kapi icin ev kullanimina
yonelik otomatik bir mekanizmadir. Bu talimatlarin amaci
hem s6zu edilen normun getirdigi sartlari karsilamak, hem de
kisilerin ve esyalarin glivenligini saglamaktir.

/\ UYARI

Bu driiniin bu kilavuzda belirtilen kullanim alani disinda
herhangi bir sekilde kullanilmasi yasaktir (montaj
kilavuzundaki «Uygulama alani» paragrafina bakiniz).

Kisilerin giivenliginin saglanamamasi tehlikesi nedeniyle
Somfy tarafindan onaylanmamis her tiirden aksesuarin
veya parcalarin kullanilmasi kesinlikle yasaktir.

Bu kullanim kilavuzunda yer alan talimatlara uyulmamasi
durumunda garanti gegersiz olacak ve Somfy herhangi bir
sorumluluk kabul etmeyecektir.

Bu mekanizmanin montaji sirasinda bir tereddit olusursa
veya daha fazla bilgi isterseniz www.somfy.com adresindeki
internet sitesini ziyaret edebilirsiniz.

Normlarda veya motor mekanizmalarinda olusabilecek
gelismelere gore bu talimatlarda degisiklige gidilmesi
mimkiindr.

1.3.0n kontroller
1.3.1. Montaj ortami

/\ DIKKAT
Motor mekanizmasi lizerine su piiskiirtmeyiniz.

Mekanizmayi patlayabilir malzemelerin bulundugu bir
ortama monte etmeyiniz.

Motor boéliimi Uzerinde belirtilen sicaklik araliginin
ortama uygun oldugunu kontrol ediniz.

1.3.2.Mekanizmanin monte edilecegi kapinin durumu

Kotii durumdaki veya hatali monte edilmis bir kapiya motor
monte etmeyiniz.

Mekanizmayr monte etmeden once asagidaki kontrolleri

gerceklestiriniz:

« kapi mekanik bakimdan iyi durumda olmalidir

« hangi konumda olursa olsun kapi kesinlikle stabil olmalidir

« kremayer dislisini tasiyan kapinin yeteri kadar saglam
olmalidir.

« kapi, 150 N'den daha diisiik bir kuvvet uygulamasiyla
kolayca kapanir ve agilir olmalidir.

1.4.Risklerin onlenmesi

/\ UYARI

Risklerin dnlenmesi - konutlarda kullanima yonelik
siirgiilii kapilar icin motor diizenegi

Montaj sirasinda, agilma eyleminin gerceklesmesi icin
harekete gegirilmesi gereken parcalar ile cevresindeki
hareket etmeyen parcalar arasinda kalan tehlikeli
bolgelerin (ezme, makaslama, sikistirma) olabildigince
azaltildigindan veya parcalar harekete gectiginde bir
uyarinin yayinlanmasinin saglandigindan emin olunuz.

Ezilmeye karsi uyari etiketlerini goriinen bir yere

veya herhangi bir sabit kumanda cihazinin yakininda
cikarilmayacak sekilde sabitleyiniz.

Elixo Smart io

Riskli bdlgeler: onlari engellemek icin hangi dnlemlerin
alinmasi gerekir?

RISKLER COZUMLER

BOLGE 1 Motorla ilgili bir icsel engelin

Kapanma sirasinda algilanmasi. Engel algilamanin EN

ezilme riski 12 453 normundaki ek A'ya uygun
oldugunu zorunlu olarak onaylayiniz.
Otomatik geri kapanmali modda
calisma halinde fotoseller monte
ediniz.

BOLGE 2 Motorla ilgili bir icsel engelin

algilanmasi. Engel algilamanin EN
12 453 normundaki ek A'ya uygun
oldugunu zorunlu olarak onaylayiniz.

Boyutu > 20 mm olan tiim bosluklari
gideriniz

Motorla ilgili bir icsel engelin
algilanmasi. Engel algilamanin EN
12 453 normundaki ek A'ya uygun
oldugunu zorunlu olarak onaylayiniz.

Glvenlik mesafelerinin  sagladigi
koruma (bakiniz sekil 1)

Kilavuz raylarindaki tim keskin
kenarlari gideriniz.

Raylar ile makaralar arasinda boyutu
> 8 mm olan tiim aralik ve bosluklar

Hareketli kanat
yiizeyinde sikisma
ve makaslanma riski

BOLGE 3

Acilma sirasinda
hareketli parca ile
yakindaki sabit bir
kenar arasinda kala-
rak ezilme riski

BOLGE 4

Hareketi saglayan
raylar ile makaralar
arasinda sikisma

ve ardindan ezilme  gideriniz.
riski
BOLGE 5 Disli cark ile kremayer dislisi

arasindaki boyutu > 8 mm olan tim

Siiriiklenme ve disli o mm
aralik ve bosluklari gideriniz.

cark ile kremayer
dislisi arasindaki
alanda ezilme riski

Kapi siirekli basma gereken bir kumanda ile kontrol ediliyorsa
veya tehlikeli bolgenin zeminden veya siirekli erisim saglayan
kiiclk kapidan yuksekligi 2,5 m'den fazla ise herhangi bir
onleme gerek yoktur.
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Sekil 1 - Giivenlik mesafesi

|,-.d<100mm

1.5.Elektrik montaji

A\ TEHLIKE

Elektrik beslemesinin montaji, mekanizmanin kuruldugu
ulkede yiriirlikte olan normlara uygun olmali ve bu
islemler yetkili bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir.

Elektrik hattinin 6zel olarak mekanizmanin beslenmesine
ayrilmasi ve asagida belirtilen giivenlik onlemlerinin de
alinmis olmasi gerekir:

« 10 A'lik bir sigorta veya devre kesici,

« ve diferansiyel tip bir disjonktor (30 mA).

Devrede cift kutuplu bir besleme kesme diizenegi de
ongorilmelidir. Sabit cihazlardaki elektrigi tiim kablolar
uzerinden kesmek (zere yapilmis olan anahtarlar
dogrudan besleme uglarina takilmali ve (Ill) asiri gerilim
kategorisine uyan kosullarda tam bir kesilme saglayacak
bicimde baglantilar arasinda bir mesafe bulunmalidir.

Bir paratonerin montaji tavsiye edilmektedir (maksimum
2 kV reziduel gerilim zorunludur).

1.5.1.Kablo gecisleri

A\ TEHLIKE
Zemin altina dosenen kablolarin, motor ve diger aksesuar
kablolarinin rahatlikla gegirilebilmeleri icin yeterli capta
bir koruyucu kilifla donatilmis olmalari gerekir.

Dis hava kosullarina maruz kalacak diisik gerilim kablolari
en az HO7RN-F tipinde olmalidir.

Zemin altina dosenmeyen kablolar icin ise araglarin gecisinden
etkilenmeyecek bir kablo koruyucunun  kullanilmasi
zorunludur (ref. 2400484).

1.6.Giysilerle ilgili onlemler

Montaj sirasinda tiim takilarin (bilezik, zincir, kolye veya
digerleri) cikarilmasi gerekir.

Montaj sirasinda delik agma, kaynaklama veya benzeri
islemler yapilirken gerekli koruma dnlemlerini (6zel gozliikler,
koruyucu eldiven, giriltl 6nleyici kask vh.) mutlaka aliniz.

1.7.Montajla ilgili giivenlik talimatlari

A\ TEHLIKE

Montaj bitmeden kesinlikle motoru bir besleme kaynagina
baglanmayiniz.

/\ UYARI

Bu kit ile birlikte verilmis olan parcalarda herhangi bir
sekilde degisiklik yapilmasi veya bu montaj kilavuzunda
yer almayan ilave bir elemanin kullanilmasi kesinlikle
yasaktir.

Hareket halindeyken kapiyl sirekli izleyiniz ve montaj
tamamlanincaya kadar diger sahislarin kapinin uzaginda
kalmasini saglayiniz.

Mekanizmayi sabitlemek icin hicbir sekilde yapistirici
kullanmayiniz.

Copyright© 2018 SOMFY ACTIVITES SA. All rights reserved.

/\ UYARI

Manuel kilit agma aletini kullanirken dikkatli olunuz.
Kilidin manuel olarak agilmasi, kapinin kontrolsiiz sekilde
hareket etmesine neden olabilir.

/\ DIKKAT

Her tirden sabit kumanda diizenegini 1,5 metreden
daha asagiya, kapidan goriilecek bir yere ve hareketli
kisimlarin uzagina monte ediniz.

Montaj sonrasinda asagidaki kontrolleri yapiniz:

« mekanizmanin gereken sekilde ayarlanmis oldugu,

« manuel kilit agma tertibatinin diizgiin sekilde ¢alistigi,

 hareketi sirasinda kanadin zeminden vyari yiiksekligine
gore 50 mm'den daha yiiksek bir engelle karsilastiginda

biiyiik kapinin hareket yoniiniin degistigi.
1.7.1. Giivenlik tertibatlari

/\ UYARI

Otomatik modda veya goris alani disindan bir uzaktan
kumanda ile calistrma halinde, fotosellerin monte
edilmesi zorunludur.

Otomatik mekanizma, kullanicinin ~ 6zel  olarak
calistirmasina gerek kalmadan en az bir yonde calisan
mekanizmadir.

Otomatik modda bir calisma durumu halinde veya kapinin
kamuya acik bir yola aciliyor olmasi halinde tesisatin
kullanima sunuldugu Ulkede vyiirirlikte olan yonetmeliklere
uygun olarak turuncu renkli bir flasorin monte edilmesi
zorunlu olabilir.

1.8.Yonetmelik

Somfy, bu talimatlarda adi gegen iriiniin bu talimatlara
uygun olarak kullanilmasi durumunda ilgili Avrupa Birligi
direktiflerine, ozellikle 2006/42/EC tarih ve sayili Makine
Emniyeti ve 2014/53/EU tarih ve sayili Telsiz ekipmanlari
direktiflerinin temel zorunluluklarina uyumlu oldugunu beyan
eder.

Avrupa Birligi (CE) uygunluk aciklamasinin tam metnine
asagidaki adresten ulasilabilir: www.somfy.com/ce.

Antoine CREZE, Yonetmelige bagli diizenlemeler sorumlusu,
Cluses

1.9.Destek

Mekanizmanin  montaji  sirasinda  bazi  zorluklarla
karsilasabilirsiniz veya cevapsiz kalan bazi sorularinizin
olmasi mimkundr.

Bize basvurmakta tereddiit etmeyiniz, uzmanlarimiz size yanit
vermek icin hizmetinizdedir. Internet adresimiz: www.somfy.com
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2.URUN TANIMI isaret Tanim Fonksiyon
3 SET tusu 0,5 sn. basma: parametreleme
2.1.Uygulama alani m:"“-“*“"“" L
ELIXO SMART lo motor diizenegi asagida azami boyutlari belirtilen siirgilii ¢ I§I, - ,
biiyiik kapilara monte edilmeye yoneliktir: 2 sn. basma: otolmatlk ogretmenin
i _ i acilmasi
Maksimum agirik_Maksimum en 7 sn. basma: otomatik dgretmenin ve
Ray iizerinde hareket 300 kg 6m parametrelerin silinmesi
eden kapi Otomatik Ggretmenin yarida kesilmesi
Kte?(d“:i It(illfglxll(an 200 kg 4m 4 POWER kontrol 1§ 3i¢- ilk calistirma sirasinda 8gretme
(tekerlekli) kapi islemi gerceklesmemistir
2.2.Kitin igeriﬁi - §ekil 1 iﬁfj‘fs: Ogretme islemi gerceklestiriliyor
isaret  Miktar Tanim ~)+(-: Ogretme islemi gerceklesmistir
Motor : Elektronik aksam Uizerinde ariza
1 1 Elixo Smart io motor (motor termik sigortas, ...)
2 2 Uzaktan kumanda* 5 - tusu O't'onllT'titly( bgjlretmle iElemi tirllcesinlde,
3 1 Manuel kilit agma icin kol grubu Surerd , aﬂma e 'aplnln apat.| masll
; i ; Otomatik dgretmenin yarida kesilmesi
4 L 56 UL Parametrelerin ayarlanmasi sirasinda bir
Zemine sabitleme kiti parametre degerinin degistirilmesi
5 4 Tirfon vida 6 +tusu Otomatik 6gretme islemi dncesinde,
6 12 Somun stirekli basilma ile kapinin agilmasi
7 8 Rondela Otomatik 6gretmenin yarida kesilmesi
| Del bl Parametrelerin ayarlanmasi sirasinda bir
8 elme gablonu parametre degerinin degistirilmesi
9 ! Metal plaka 7 Parametreleri PO Calisma modu
* icerik kitlerin paketlerine gore degisiklik gosterebilir gﬁ[ﬁ?a uyart P1 Kapihizi
2.3.Motorizasyonun tanimi - Sekil 2 e Qfa':?ada UL B R
Isaret Tanim P3  Engel algilamanin hassasligi
d A P4 Fotoselli Uniteler
b Motor 24V Px Engel algilayicinin otomatik testi
I Rediktor .
- 8 Fotoselli Giniteler ~ O: Normal calisma
d Disli uyari isigi #¢: Algilama silriiyor
Manuel kilit agma mekanizmasi 9 Engel algilayici Otomatik test islemi siirliyor
f Kumanda Unitesi uyari 1s1gi Kalici ariza
10 Yayalar icin

2.4.Programlama arabiriminin tanimi - Sekil 3

O Sonik

¢ Yavas sekilde yanip sonme

/@\

acilmanin galisma
uyari 1s1g1

.;+(. Sabit yanma

(.
i

)

Hizli sekilde yanip sonme

(©)

)
K

Tam agilmanin
calisma uyari IsIg1

e¢: Kumanda calisma halinde

Cok hizli sekilde yanip

©

2.5.Motorun genel dlgiileri - Sekil 4

sonme . . .
2.6.Standart bir montaja genel bakis - Sekil 5
isaret Tanim Fonksiyon isaret Tamim
1 PROG tusu Radyo kumanda noktalarinin hafizaya A Motor
alinmasi / silinmesi «
remayer
2 PROG kontrolisi§i  i¢: Radyo yayini alma : d
: C Anten
3¢ Radyo kumanda noktasinin hafizaya T flash
alinmasinin onaylanmasi D uruncu flasor
-)é(—: Radyo kumanda noktasinin hafizaya E Fotoselli initelerin yeri
alinmasinin beklenmesi F Anahtarli kontak
G Kapanma kenarindaki kaucuk bant
H Zemindeki rijit durdurucular
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3.MONTAJ

Dikkat
Montaj sirasinda motorun kavramasinin agik kalmasi gerekir.

3.1.Manuel kilit agma kolunun montaiji
1) Kilit agma kolunu motordaki 6zel yerine yerlestiriniz.
2) Kilit agma kolunun civatasini sikiniz.

3) Civata koruyucuyu takiniz.

3.2.Motorun kilidinin acilmasi - Sekil 6
1) Anahtari sola dogru geyrek tur ceviriniz.
2) Kilit agma kolunu saga dogru ceviriniz.

Dikkat

Kapuyi sertge itmeyiniz. Elle hareket ettirdiginiz sirada kapiya tim
hareket mesafesi boyunca eslik ediniz.

3.3.Motorun montaji

3.3.1.Tespitleme kitinin montaji - Sekil 7 ve 8

Birlikte verilen sabitleme kiti beton bir zemin icin Gngérilmdistiir. Farkli
tiplerde zeminler icin uygun sabitleme yéntemleri kullaniniz.

1) Delme sablonunun konumlandirilmasi:

« kapiya paralel olacak sekilde,

« disli isareti kapi tarafina gelecek sekilde,

o kremayer dislisinin n kismindan indirilen sakul noktasi 25 mm
kaydirilir (kremayer dislisi bir muhafaza ile kapatilmis ise dl¢iim
isleminin ¢ikis noktasi olarak muhafazayi degil dislinin kendisini
aliniz),

« 0Oyle ayarlayiniz ki gegisi engellemesin ve ayrica kapinin tam olarak
acilip kapanmasini saglasin.

2) Zemine tespitleme noktalarini isaretleyiniz.

3) 60 mm derinliginde bir delik aciniz.

&) Tirfon vidalar yerlestiriniz.

5) Her tirfon vidaya bir rondela ve bir somun takiniz.

6) Tirfon vidalari zemine sabitlemek icin somunlari sikiniz.

7) Her tirfon vidaya bir somun daha ekleyiniz ve bu somunlari zeminden
23 mm yiiksekte olacak sekilde vidalayiniz.

8) Metal plakayl somunlar iizerine oturtunuz.
9) Su terazisi ile metalik plakasinin dengede olmasini saglayiniz.
10) Motoru metal plaka Uizerine yerlestiriniz.

11)Montaj kitapcigi resimli aciklamalar béliimii Sekil 8'de belirtilen
mesafelere uygunlugu kontrol ediniz.

12) Her tirfon vidaya bir rondela ve bir somun takiniz fakat vidalamayiniz.

3.3.2. Motorun tespitlenmesi - Sekil 9 ve 10
1) Motoru kapiya dogru itiniz.
2) Dislinin,kremayerdislisininaltinadiizgiinsekilde konumlandirildigindan
emin olunuz.
3) Motorun ve/veya kremayer dislisinin yiiksekligini, kremayer - disli
arasinda 2 mm'lik bosluk olacak sekilde ayarlayiniz.
Dikkat

Bu ayar, dislinin ve kremayerin zamaninda énce eskimesini énle-
mek icin énemlidir; disli kapinin agirligini tasimamalidir.

4) Asagidakileri kontrol ediniz:
« ayar somunlarinin hepsinin metal plakayla temas halinde oldugunu,
« kapinin dogru sekilde hareket ettigini,
« kremayer-disli arasindaki boslugun kapinin hareket mesafesi
boyunca ¢ok fazla degismedigini.
5) Motoru tespitlemek igin her tirfon vidaya takilmis olan somunu
vidalayiniz.
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3.3.3. Rijit durdurucularin yerlestirilmesi - Sekil 11

A Dikkat

Zemine agilma ve kapanmada rijit (esnemeyen) sinir dayanaklari-
nin monte edilmesi zorunludur.
Kapinin hareket mesafesinin otomatik dGretme isleminin baslangici
sirasinda kapanma konumu hafizaya alinir.
Kapinin otomatik Ggretme islemi sirasinda kapi zemindeki hareket
mesafesi dayanagina ulastiginda agilma konumu hafizaya alinmis olur.

1) Kapiyi acik konuma getirmek icin manuel olarak hareket ettiriniz.

2) Acilma konumu sinir dayanagini, kapinin gelip dayanacagi sekilde
konumlandiriniz.

3) Kapiyr kapali konuma getirmek icin manuel olarak hareket ettiriniz.

4) Kapanma konumu sinir dayanagini, kapinin gelip dayanacagi sekilde
konumlandiriniz.

3.3.4.Elektrik beslemesine baglama - Sekil 12
1) Fazucunu (L) kumanda Unitesinin 1 no'lu baglanti yuvasina baglayiniz.
2) Notr ucunu (L) kumanda tinitesinin 2 no'lu baglant yuvasina baglayiniz.

3) Topraklama kablosunu motor tabanindaki topraklama baglanti
yuvasina baglayiniz.

A Dikkat

Sokiilme ya da koparilma sirasinda topraklama baglantisinin di-
gerlerinden sonra kesilmesini saglamak icin topraklama kablosu-
nun mutlaka faz ve nétr kablolarindan daha uzun olmasi gerekir.
Zorunlu olarak cihazla birlikte verilen kablo tutucularini kullaniniz.
Tiim diistik gerilim kablolarinin 100 N kuvvetinde bir gergiye
dayanikli oldugunu kontrol ediniz. Bu gergi kuvveti uygulandiginda
iletken kablolarin yerlerinden oynamadigini kontrol ediniz.

3.3.5. Motorun tekrar calistirilmasi - Sekil 13

1) Kapry, kapanma konumuna vyaklastk 1 metre
konumlandiriniz.

mesafeye

2) Kilit agma kolunu sola dogru geviriniz.

3) Harekete gecirme mekanizmasi kilitleninceye kadar kapiyr manuel
olarak hareket ettiriniz.

4) Anahtari saga dogru ceyrek tur ceviriniz.

4.HIZLI CALISTIRMA

4.1.Tesisata elektrik verilmesi
Tesisata elektrik verilmesi.
"POWER" uyari 15141 yavasga yanip soner.

4.2.Tamamen a¢cmada calisma icin Keygo io
uzaktan kumandalarinin hafizaya alinmasi -
Sekil 14

Daha dnceden hafizaya alinmis bir kanal icin bu uygulamanin
gerceklestirilmesi kanalin silinmesine neden olur.

1) “PROG” tusuna 2 saniye boyunca basiniz.
“PROG" uyari 1511 sabit yanar.

2) Uzaktan kumandanin sol ve sag dis tuslarina uyari 1sigi yanip sonmeye
baslayincaya kadar ayni anda ve birlikte basiniz.

3) Kapinin tamamen agilmasina kumanda edecek uzaktan kumanda
tusuna basiniz.

“PROG" uyari 1s1g1 5 saniye boyunca yanip soner.
Tusun hafiza kaydi yapilmistir.

4.3.Motorun doniis yoniiniin kontrolii - Sekil 15
1) "SET" tusuna 2 saniye boyunca basiniz.

"POWER" uyari 151g1 hizli hizli yanip soner.
2) Kapiyr agmak icin "+" tusuna basiniz ve basili tutunuz.

Kapi kapanirsa, "+" ve "=" tuslarina birlikte basiniz.

Kapinin hareket yonii degistirilmis olur.



4.4.Kapinin hareket mesafesinin otomatik
dgrenmesi islemi - Sekil 16

Otomatik dgretme islemi, hizin, maksimum torkun ve kapinin yavaslama

bélgelerinin ayarlanmasi olanagini saglar.

A Dikkat

o Hareket mesafesini otomatik Ggretme islemi, motorun hizmete
alinmasi sirasinda gerceklestirilmesi zorunlu asamalarindan biridlir,

« Otomatik Ggretme islemi sirasinda engel algilama fonksiyonu
islevsel olmamalidir. Motorun hareket sahasinda bulunan her
tiirden esyayi veya engeli kaldiriniz ve kimsenin hareket sahasi-
na girmesine veya yaklasmasina izin vermeyiniz.

non

o Ogretme islemi sirasinda "SET", "+" veya "-" tuslarindan birine
basilmasi, dgretme islemini durdurur.

« Ogretme islemi sirasinda giivenlik girisleri aktiftir.

1) Kapiyi kapamak icin "-" tusuna basiniz ve basili tutunuz. Kapinin,
kapanma sinir dayanagina degiyor durumda olmalidir.

2) "SET" tusuna basiniz.

« Kapi zemindeki acilma sinir dayanincaya deginceye kadar diisiik
hizda agilir.

« Kapi dnce nominal hizda kapanir ardindan kapanma konumuna
ulasincaya kadar diisiik hizda kapanmayi tamamlar.

« Kapi dnce nominal hizda agilir, ardindan tamamen acilma konumuna
ulasincaya kadar diisiik hizda acilmayi tamamlar.

 Kapi once nominal hizda kapanir ardindan kapanma konumuna
ulasincaya kadar diisiik hizda kapanmayi tamamlar.

Ogretme islemi tamamlanmistir. "POWER" uyari 111 siirekli yanmaya
baslar.
Kapinin agilma ve kapanma sirasinda yavaslama mesafesi fabrika
ayari olarak yaklasik 50 cm'dir.
Yavaslama bélgesinde kapinin hareket etmeye zorlandigi bir nokta
olmamalidir.

Dikkat

Montaj isleminin sonunda, engel algilama uygulamasinin zorun-
lu olarak EN 12 453 normundaki Ek A'ya uygun oldugu kontrol
edilmelidir.

5.CALISMA DENEMESI

5.1.Tamamen acilmada calisma- Sekil 17

5.2.Engel algilamanin caligmasi

 Kapanma sirasinda engel algilama = durma + tamamen yeniden
acilma.
 Acma sirasinda engel algilama = durma + geri cekilme.

5.3.Fotosellerin caligmasi

« Acilma sirasinda fotosellerin algilamasinin engellenmesi = fotosel-
lerin durumu dikkate alinmaz, kapi hareketine devam eder.

« Kapama sirasinda fotosellerin algilamasinin engellenmesi = durma
+ tamamen yeniden acilma.

5.4.Engel algilayicinin calismasi

« Kapanma sirasinda engel algilayicinin harekete gecirilmesi = durma
+tamamen yeniden acilma

« Acilma sirasinda engel algilayicinin harekete gegirilmesi = durma +
geri cekilme

5.5.0zel calismalar

Kullanim kilavuzuna bakiniz.

5.6.Kullanicilarin egitilmesi

Bu motorlu kapinin tam bir giivenlik iginde calistirilmasi (standart kullanim
ve kilit agma prensibi) ve zorunlu periyodik kontroller konularinda tiim
kullanicilarin egitilmeleri gerekir.

6
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6.CEVRE ELEMANLARININ BAGLANMASI

Uyari
Tiim baglant: islemleri tesisatta akim yokken gerceklestirilmelidir.

6.1.Genel kablo tesisati plani - Sekil 18

Uclar Baglanti Yorum
1 L 230V besleme Topraklama baglantisinin
) N motor kapak flangindan
yapilmasi mimkiindiir
3 Aux (yar-  Alan aydinlatmasi 230V - 500 W maks
dime)  Kuru kontak + ya 5 adet flioresan veya
LED aydinlatma
« ya 2 adet diisiik gerilimli
LED aydinlatma
« ya 1 adet 500 W maks
halojen aydinlatma
5 Flas 24V - 15 W turuncu
6 flagor cikisi
7 - 24V aksesuar bes-
8 + lemesi
9 Tx Otomatik test icin
fotosel vericilerinin
beslenmesi
10 Batt (Akl) Ak 9,6V uyumlu akii (batarya)
11
12 B, A TAMAMEN kumandasi NO kuru kontak
girisi
13 Ortak
14 B, =8 YAYA kumandasi girisi NO kuru kontak
15 Test Guvenlik testi gikisi
16 Se Engel algilayici given-  NO kuru kontak
lik girisi
17 Ortak
18 Cell Fotosel giivenlik girisi  NO kuru kontak
19 Ant Anten sasesi
20 Anten (akim)

6.2.Cesitli cevre elemanlarinin tanimi
6.2.1.Fotoseller - Sekil 19

A Uyani

P4 = 3 OTOMATIK TESTLI fotosellerin montaji asagidaki durumlarda
zorunludur:

« otomatik mekanizmanin uzaktan, kapinin gérilme alani disin-
dan yénetilmesi,

« otomatik kapamanin aktif olmasi ("P0" = 2 veya 3).
3 olasi baglant tipi:

A - otomatik test yok: “P4" parametresini = 1 olarak programlayiniz.
B - BUS:

1) 17 ile 18 numarali uglar arasindaki képriyii ¢ikariniz.

2) “P4" parametresini = 2 olarak programlayiniz.

3) Bir otomatik dgretme islemi gergeklestiriniz.
C- otomatik test var: “P4" parametresini = 3 olarak programlayiniz.

Kapinin her hareketinde fotosellerin otomatik calisma testi yapmasini
saglar.

6.2.2.Reflex fotoseli - Sekil 20

“P4" parametresini = 1 olarak programlayiniz.
6.2.3.Turuncu flasor - Sekil 21
6.2.4.Visiofon - Sekil 22
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6.2.5. Anten - Sekil 23
Anten kablosunu, 20 (gobek) ve 19 (dis 6rgi tel) no'lu uclara baglayiniz.

7.2.Cesitli parametrelerin tanimi
(Kalin metin = otomatik degerler)

6.2.6.Engel algilayicisi - Sekil 24 PO

Calisma modu

Dikkat

Montajin yiiriirliikte olan normlara uygunlugunun saglanmasi
icin mutlaka otomatik olarak kendini test edebilen aktif bir engel
algilayicinin baglanmasi zorunludur.

Degerler

1: sirali
2: sirali + kisa (60 s) kapanma zamanlamasi

3: sirali + uzun kisa (120 s) kapanma zamanlamasi +
fotosellerin bloke olmasi (2 s)

Aktif otomatik testli engel algilayici ref. 9019611 : "Px" parametresini Yorumlar
=2 olarak programlayiniz.

Kapinin her hareketi sirasinda engel algilayicinin bir otomatik ¢alisma testi
yapmasini saglar.

6.2.7.Akii 9,6 V - Sekil 25

Kademeli calisma: diistiriilmiis ve sabit hiz (hareket mesafesi sonunda
yavaslama yok), aktif olmayan 24 V aksesuar (fotoseller dahil).

Kullamim siiresi: 3 cevrim / 24 saat

6.2.8.Alan aydinlatmasi - Sekil 26

| sinifi bir aydinlatma icin topraklama kablosunu tabanin topraklama
yuvasina baglayiniz.

Dikkat

Topraklama kablosu, kopmasi riski nedeniyle her zaman faz ve
nétr kablosundan daha uzun olmalidir.
Aydinlatma ¢ikisinin 5A degierinde zamanlamali bir sigorta (birlikte
verilmez) ile korunmasi gerekir.
Aydinlatma cikisinin giicii:

« ya 5 adet fliioresan veya LED aydinlatma

« ya 2 adet diisiik gerilimli LED aydinlatma

« ya 1 adet 500 W maks halojen aydinlatma

7.GELiSMi$ PARAMETRELEME

7.1.Programlama arabiriminin kullanimi - Sekil 27
1) Paremetreleme moduna girmek icin "SET" tusuna basiniz.

PO uyari isi§i 1 defa yanip séner.
2) Parametre degerinin degistirilmesiicin " + " veya " - " tusuna basiniz.

PO = 1: Uzaktan kumandanin tusuna her basildiginda
motor (baslangic konumu: kapali kapi) asagidaki cev-
rime gdre calisir : acilma, durma, kapanma, durma,
acilma...

PO = 2: Bu ¢alisma moduna ancak fotosellerin monte
edilmis olmalari ve P4 parametresinin degeri =1, 2
veya 3 olmasi halinde izin verilir.

Kisa kapatma zamanlamasi ile sirali modda:

« kapinin kapanmasi, 60 saniyelik bir zamanlama
suresinin tamamlanmasinin ardindan otomatik
olarak gerceklesir,

« uzaktan kumandanin tusuna basilmasi, devam eden
hareketi ve kapanma zamanlamasini yarida keser
(kapr acik kalir).

PO = 3: Bu ¢alisma moduna ancak fotosellerin monte
edilmis olmalari ve P4 parametresinin degeri =1, 2
veya 3 olmasi halinde izin verilir.

Kisa kapatma zamanlamasi ile sirali modda + fotosel-
lerin bloke edilmesi:

« kapinin kapanmasi, 120 saniyelik bir zamanlama
stiresinin tamamlanmasinin ardindan otomatik
olarak gerceklesir.

« uzaktan kumandanin tusuna basilmasi, devam eden
hareketi ve kapanma zamanlamasini yarida keser
(kapr acik kalir).

« kapinin agilmasindan sonra fotosellerden gecis
(kapama giivenligi) kisa bir zamanlamanin ardindan
kapanmaya neden olur (2 saniye sabit).

Fotosellerin dniinden gegis yapilmadiysa, 120 sa-
niyelik bir kapanma zamanlamasindan sonra kapi
otomatik olarak kapanir.

Fotosellerin algilama alaninda bir engel mevcutsa
kapi kapanmaz. Engel kalktiginda kapanir.

Secilmis olan degeri gostermek iizere uyari isigi x (secilen deger) defa

yanip soner. P1 Kapi hizi
3) Bu degeri onaylamak ve bir sonraki parametreye gecmek icin "SET" N _
tusuna basiniz. Degerler 1: Yavas
&) Secilmi deri 2: Standart
ecilmis olan degeri onaylamak ve parametreleme modundan ¢ikmak
icin 2 saniye boyunca "SET" tusuna basiniz. 3: Hizl
Parametreleri ayarlama uyari isiklari soner. Yorumlar Uyari

Parametrede bir degisiklik yapilmasi
durumunda, zorunlu olarak engel algilamanin
EN 12 453 normundaki Ek A'ya uygunlugu bir
tesisatgi tarafindan kontrol etmelidir. Gerekli
A olmasi halinde bir engel algilayici monte ediniz
ve uygunlugun saglandigini kontrol ediniz.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir
yaralanmalarina yol acabilecek sonuglar,
drnegin biiyiik kapiya sikisarak ezilme gibi
durumlarin dogmasi mimkdindiir.
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Acilmada/kapanmada yavaslama alani

Degerler

1: Yok/yok
2: Kisa (yaklasik 20 cm)/kisa
3: Uzun/kisa

Yorumlar

Uyari

Parametrede bir degisiklik yapilmasi
durumunda, zorunlu olarak engel algilamanin
EN 12 453 normundaki Ek A'ya uygunlugu bir
tesisatg tarafindan kontrol etmelidir. Gerekli
olmasi halinde bir engel algilayici monte ediniz
ve uygunlugun saglandigini kontrol ediniz.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir
yaralanmalarina yol agabilecek sonuglar,
drnegin biiyiik kapiya sikisarak ezilme gibi
durumlarin dogmasi miimkdindiir.

P3

Engel algilamanin hassaslig

Degerler

1: Cok zayif
2: Zayif

3: Standart
4: Maksimum

Yorumlar

Uyari

Parametrede bir degisiklik yapilmasi
durumunda, zorunlu olarak engel algilamanin
EN 12 453 normundaki Ek A'ya uygunlugu bir
tesisatg tarafindan kontrol etmelidir. Gerekli
olmast halinde bir engel algilayici monte ediniz
ve uygunlugun saglandigini kontrol ediniz.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir
yaralanmalarina yol acabilecek sonuglar,
drnegin biiyiik kapiya sikisarak ezilme gibi
durumlarin dogmasi miimkdindiir.

P4

Fotoselli iiniteler

Degerler

1: Aktif
2: BUS

3: Besleme akimi diizenlemesi araciligiyla
gerceklestirilen otomatik test ile aktif

4: Aktif degil

Yorumlar

1: otomatik testsiz giivenlik tertibati, tertibatin diizgiin
calistigini her 6 ayda bir test etmek zorunludur.

2: bus fotosel uygulamasi.

3: sistemin otomatik testi, her calisma ¢evriminde
besleme akimi diizenlemesiyle yapilir.

4 giivenlik girisi dikkate alinmaz.

A

Uyari

P4 parametresi = 4 ise, motorun otomatik
modda ¢calismasina izin verilmez ve sadece
motorun gérerek yénetilmesi zorunlu olur.

Px

Engel algilayicinin otomatik testi

Degerler

1: Otomatik test olmadan
2: Otomatik test ile

Yorumlar

1: otomatik testsiz glivenlik tertibati, tertibatin diizgiin
calistigini her 6 ayda bir test etmek zorunludur.

2: sistemin otomatik testi, her calisma ¢evriminde test
cikist ile yapilir.

Elixo Smart io

8.UZAKTAN KUMANDALARIN
PROGRAMLANMASI

8.1.Keygo io uzaktan kumandalarin hafizaya alinmasi

8.1.1.Programlama arabiriminden
1) “PROG” tusuna 2 saniye boyunca basiniz.
“PROG" uyari 1511 sabit yanar.

Yeniden "PROG" tusuna basilmasi bir sonraki fonksiyonun hafizaya
alinmasi asamasina gegilmesini saglar.

2) Uzaktan kumandanin sol ve sag dis tuslarina kisa stireli olarak ayni
anda ve birlikte basiniz.

3) Fonksiyonun (tamamen acilma, yaya gegisi icin agilma, 230 V Aux
cikisina kumanda) yonetimi icin segilen tusa kisa siireli basiniz.

Tamamen acilma kumandasi - Sekil 14

Yaya icin acilma kumandasi - Sekil 28

Aux 230V cikisi kumandasi - Sekil 29

8.1.2.Daha once hafizaya alinmis bir Keygo io uzaktan
kumandanin kopyalanmasi ile - Sekil 30

Bu islem daha once hafizaya alinmis uzaktan kumandadaki bir tusun
programlamasinin kopyalanmasi olanagi saglar.

1) Daha dnce hafizaya alinmis bir uzaktan kumandanin sol ve sag dis
tuslarina kontrol 1s1g1 yanip sdnmeye baslayincaya kadar ayni anda ve
birlikte basiniz.

2) Daha once hafizaya alinmis bir uzaktan kumandanin kopyalanacak
olan tusuna 2 saniye siireyle basiniz.

3) Yeni uzaktan kumandanin sol ve sag dis tuslarina ayni anda ve birlikte
kisa stireli olarak basiniz.

4) Yeni uzaktan kumandanin motora kumanda etmesi icin secilen tusuna
kisa stireli olarak basiniz.

Seklin aciklamasi:
Keygo io A = dnceden hafizaya alinmis "kaynak" uzaktan kumanda
Keygo io B = hafizaya alinacak "hedef" uzaktan kumanda

8.2.3 tuslu uzaktan kumandalarin hafizaya alinmasi

8.2.1. Programlama arabiriminden - $Sekil 31
1) “PROG” tusuna 2 saniye boyunca basiniz.
“PROG" uyari 15141 sabit yanar.

Yeniden "PROG" tusuna basilmasi bir sonraki fonksiyonun hafizaya
alinmasi asamasina gegilmesini saglar.

2) Fonksiyonu hafizaya almak icin 3 tuslu uzaktan kumandanin
arkasindaki “PROG" tusu {izerine basiniz.

“PROG" uyari 15131 5 saniye boyunca yanip soner.

8.2.2. Daha dnce hafizaya alinmis bir 3 tuslu ve tek yonlii
io uzaktan kumandanin kopyalanmasi ile - Sekil 32

A = 6nceden hafizaya alinmis "kaynak" uzaktan kumanda

B = hafizaya alinacak "hedef" uzaktan kumanda

8.2.3.3 tuslu uzaktan kumandalarin fonksiyon tuslar

Fonksiyon A my \4
Tam Tamamen agilma  Stop Tamamen
acilma kapanma
Yayaicin  Tamamenacilma Kapikapaliveya ~ Tamamen
acilma aciksa = yaya kapanma

icin agma

Aksi durumda >

durma
Aux 230V Aux cikisi ON Aux cikisi OFF
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9.UZAKTAN KUMANDALARIN VE TOM
AYARLARIN SILINMESI

9.1.Hafizaya alinan uzaktan kumandalarin
silinmesi - Sekil 33

“PROG" kontrol I1sigi yanip sonmeye baslayincaya kadar "PROG" tusuna

(7 s siiresince) basiniz.

Hafizaya alinmis tiim uzaktan kumandalarin silinmesine yol acar.

9.2.Tiim ayarlarin silinmesi - Sekil 34

“POWER" kontrol 151g1 yanip sonmeye baslayincaya kadar "SET" tusuna
(7 s siiresince) basiniz.

Otomatik ogretmenin silinmesine ve tiim parametrelerin varsayilan
degerlere geri donmesine yol acar.

10. PROGRAMLAMA TUSLARININ
KILITLENMESI - SEKIL 35

Uyani

Kullanicilarin giivenligini saglama amaciyla klavye mutlaka
kilitlenmelidlir.

Bu talimata uyulmamasi halinde kisilerin agir yaralanmalarina yol
acabilecek sonuglar, 6rnegin biiyiik kapiya sikisarak ezilme gibi
durumlarin dogmasi miimkiindir.

"SET", "+", "-" tuslarina ayni anda basiniz.

Programlamalar (otomatik 6grenme islemi, parametre ayarlamalari)
kilitlenmis olur.

Programlamaya yeniden erismek icin ayni islemi tekrarlayiniz.

11. TESHIS VE ARIZA GIDERME

11.1. Teshis
POWER kontrol isigi

-}c{i-: ilk calistirma sirasinda 6gretme islemi
gerceklesmemistir

3 Ogretme islemi gerceklestiriliyor

%9:%: Elektronik aksam tizerinde ariza (motor
termik sigortast, ...)

N

3o¢: Ogretme islemi gerceklegmistir

Fotoselli tiniteler uyari  O: Normal galisma

13191 3e¢: Algilama silriiyor

" Otomatik test islemi siirliyor
Kalici ariza

Engel algilayici uyari
ISIg1

Tam agilmanin
calisma uyari 11§

e¢: Kumanda calisma halinde

A<

Yayalar icin acilmanin
calisma uyari 1sigi

11.2. Giivenlik tertibatlarinin arizalanmasi

Fotoselli iinitelerin veya engel algilayicinin arizalanmasi halinde, 3 dakika
sonra 12 ve 13 no'lu uclar arasindaki bir anahtarli kontak kapiya emniyet
modunda kumanda edilmesi olanag saglar.
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12. TEKNiK OZELLIKLER

GENEL OZELLIKLER

Sebeke beslemesi 220-230V - 50/60 Hz

600 W (500 W harici aydinlatma

Tuketilen maksimum giic ile)

Programlama arabirimi 4 tus - 12 kontrol i1s1G1

iklimsel kullanim sartlari -20°C/+60°C-IP 44

868 - 870 MH
) i

Radyo frekansi <25 mW

Hafizaya alinabilecek kanal sayisi: Tamamen/yaya agilma

Tek yonlii uzaktan kumandalar (Keygo Kumandasi: 30
io, Situo io, ...) Yardimci gikisi kumandasi: 4

BAGLANTILAR

Kuru kontak : NC

Programlanabilir Tirl TX/RX Fotoseller - Bus Fotoselleri

giivenlik girisi Uyumluluk - Reflex fotoseli - Engel algilayic
kuru kontak cikis!
Kablolu kumanda girisi Kuru kontak : NO

Kuru kontak

230V - 500 W maks

« ya 5 adet fliioresan veya LED
aydinlatma

« ya 2 adet diisiik gerilimli LED
aydinlatma

« ya 1 adet 500 W maks halojen
aydinlatma

Harici aydinlatma cikisi

Turuncu flasor cikisi 24V -15W

Evet : TX/RX fotoselli Ginitelerin

Kumandali 24 V besleme ¢ikisl Al Dithnatitea i

Evet : engel algilayici olasi

Guvenlik girisi test cikisi otomatik testi icin

Aksesuar besleme cikisi 24V - 400 mA maks

Evet : io uyumlu anten (Ref.

Harici anten girgl 9013953)

Evet : 9,6V uyumlu batarya akii
(Réf. 9001001)

Kullanim siiresi: 24 saat; kapiya
gore degismekle birlikte 3 cevrim
Sarj stiresi: 48 saat

Yedek akii girisi

CALISMA

Otomatik 6gretme islemi

Zorunlu calisma modu oncesinde "+" ve "-" tuslarina
basilmasi ile
Harici aydinlatmanin bagimsiz E
o vet
kumanda edilmesi
Aydinlatma zamanlamasi (hareketten 40 sn

sonra)

Evet : kisa veya uzun kapanma

Otomatik kapanma modu
zamanlamasi

Kapanma zamanlamasiyla sirali

Turuncu flasor uyarisi s e

Yayalar icin agilma kumandasi Evet

Kademeli calisma Evet

2[2 :Pada ve kapanmada yavaslama Programlanabilir: 3 olasi deger
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