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DES SERVICES ADAPTES A VOS BESOINS POUR VOUS ACCOMPAGNER DANS L'INNOVATION S&SO RS100

Besoin d’autonomie et d’acquérir des compétences ?
FORMATION

Notre centre de formation vous propose,
¢ des formations inter-entreprises ou intra-entreprise

e des formations digitales : la classe virtuelle, une nouvelle fagon de se former.

Les sessions de formations sont en ligne sur somfypro.fr, inscrivez-vous !
Pour tout renseignement : contact.formation@somfy.com

Besoin d’étre accompagné par un technicien Somfy pour une mise en service sur site ?
Lintervention est préparée, Somfy est a vos cétés sur le chantier. Le conseiller technique vous aide a réaliser P'installation.

Besoin d’étre accompagné par un technicien Somfy pour une mise en service par téléphone ?
Le rendez-vous est fixé le jour de votre intervention. Un interlocuteur dédié vous appelle et vous accompagne
lors de P’intervention.

Les services d’accompagnement sont en ligne sur somfypro.fr, complétez le bon de commande !
;‘ Besoin d'aide, un probléme sur votre chantier ?
P\ Nos conseillers techniques vous répondent par téléphone au 0820 374 374

du lundi au jeudi de 9h00 & 12h00 et de 14h00 a 17h30 (16h30 le vendredi).

E E Retrouvez tous nos services et tous nos supports techniques accessibles 7j/7 24h/24 sur somfypro.fr
I Ne les cherchez plus, notez ici vos identifiants de connexion !

E -— Identifiant : Mot de passe :
somfypro.fr




M Différencier les deux types de points de commande io

M Vérifier que le point de commande est enregistré p.6
Il Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io p.8
l Modifier les fins de courses d’un moteur S&S0 RS100 io p.10
B Mettre un moteur S&S0 RS100 io en mode usine p. 12
H Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io HYBRID

a partir d’un point de commande filaire p. 14
B Modifier les fins de courses d’un moteur S&S0 RS100 io HYBRID

a partir d’un point de commande filaire p.18
H Ajouter un point de commande radio sur un moteur S&S0 RS100 io HYBRID p. 20
M Mettre en service un moteur S&S0 RS100 io HYBRID p. 22

9 La lecture de la notice d’origine est obligatoire avant toute installation.
Les informations présentes dans ce document ne se substituent pas a la notice d’origine des produits mentionnés.



| DIFFERENCIER LES DEUX TYPES DE POINTS DE COMMANDE io
1.0 | GRACE A ETIQUETTE SITUEE AU DOS OU A L'INTERIEUR DU PRODUIT

=== | Points de
T | commande Sans
retour d’information

Liste des points de commande SANS retour d’information

Smoove io Smoove Situo 1 Situo 5 Chronis
Origin/Sensitif S&S0 RS100 io io io io

-—> -—> -—> -—> -—>

1 1 1 1 1

l POINTS DE COMMANDE

A
my
A v
my
2.
R —

Fonctionnement en mode discret pour des volets roulants silencieux.




Points de commande
AVEC retour d’information

I POINTS DE COMMANDE




> | 2.1 |
"™ | Le moteur a ses fins de courses réglées automatiquement
par défaut mais le point de commande est-il enregistré ?
— A—
3 A
¥ m
(GE i) '
Si nécessaire, activer le Test
Alimenter Smoove S&S0 RS100 en ester
A le fonctionnement
un seul moteur restant appuyé sur le du moteur
bouton ON/OFF
2 cas possibles
= i
<t ;.e mt(_)teur Moteur avec point
5' al:;::: I:::eoint de commande enregistré.
o d p d Sens de rotation adapté
oc Elconmance ou non (auto-ajustement
— fait par le moteur dans
|-_||J les prochains cycles).
o
=
Le moteur Moteur avec point
ne fonctionne pas de oomm:fndg
avec son point non enr,e’glst'e.
de commande Suivre Pétape 2.2
pour mettre en service le
moteur avec un point de
commande sans retour
d’information.
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METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io
2.2 A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION

O
oot m 1l faut programmer le point de commande
Le volet roulant
a des verrous 05 ; -@_.,
. SEC..
et des butées v $ ‘L T
Ve— =
Verrous ' ' 05 ’ =
T ou ,
Prendre Le moteur Le moteur Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a
. en main réagit Programmer réagit Paide du pm:::1 de ;:r:ro":l":i; en réalisant
4 Cas possibles Butées le moteur le point de commande oy P

& m Il faut régler les fins de courses haute et basse manuellement

Le moteur Le volet roulant a des Ae— A— A
E détermine sangles ou clinquants, AN—
= | automati- > mais pas de butées 2 K3 amy [ =S V. T T
5' quement Sangles ou clinquants } Ve } Ve— }
o FOI) I de‘ p— Prendre Positionner Rester appuyé voﬁli‘;e:'aliin
oc rotation apres en main Le moteur le volet roulant Position a jusqu’au Le moteur de course haute Position
le réglage des réagit a mi-course mi-course va-et-vient réagit haute
= glag — le moteur voulue
E fins de courses du moteur
(max 2 cycles) )
g m Il faut régler la fin de course basse en manuel et la fin de course haute en automatiq
Le volet roulant a des A A—
sangles ou clinquants et R A—
des butées sEd. $ owmy | Feet $ J,
. — Ve—
} Sangles ou clinquants Vv
> [ Va > D v | e
i P— Positionner Rester appuyé Placer le volet a
Prendre le volet roulant Position & jusqu’au Le moteur la fin de course Position
r— en main Le moteur a mi-course mi-course va-et-vient réagit basse voulue basse
vy le moteur ragit du moteur
ées
m Il faut régler la fin de course haute en manuel et la fin de course basse en automatiq
Le volet roulant a A
€ — —
des verrous, mais N— N N—
} pas de butées % $ ou MY | Bt $ T
Verrous p V- | 2 Ve— > . tV'— ] >
E o Prendre Positionner e§u§r :?:L:'ye Placer le volet a
en main Le moteur le volet roulant Position a vL -e(t]-vient Le moteur la fin de course Position
8 le moteur réagit a mi-course mi-course du moteur réagit haute voulue haute




| Les fins de courses sont réglées : il faut programmer le point de commande

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

I

Le moteur
réagit

4

Ve—

Placer le volet
roulant en
fin de course
basse voulue

Position
basse

P

my—

Rester
appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

Le moteur
fait deux
va-et-vient

«P-
p w 95'9“—1

Programmer le point
de commande

I

Le moteur
réagit

—
FIN

Veérifier le bon fonctionnement du volet roulant a Paide du
point de commande en réalisant un cycle complet

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

Le moteur
réagit

A\—

Faire forcer le
volet roulant
sur les butées
hautes

T

Position
haute

4

my—

Rester
appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

“P.
,

Programmer le point
de commande

I

Le moteur
réagit

v
<

l
FIN

Veérifier le bon fonctionnement du volet roulant a Faide du
point de commande en réalisant un cycle complet

my—

Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

I

Le moteur
réagit

4

Ve—

Faire forcer
le volet roulant
sur les verrous

\

Position
basse

4

my—

Rester
appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

i
Programmer le point

de commande

I

Le moteur
réagit

P
—
FIN

Veérifier le bon fonctionnement du volet roulant a Faide du
point de commande en réalisant un cycle complet

VOLET ROULANT
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MODIFIER LES FINS DE COURSES D’UN MOTEUR S&S0 RS100 io

2.3 !

4 cas possibles

Il faut modifier les fins de courses haute et basse en automatique

A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION

FIN

Le volet roulant a des A— N— N— A—
verrous et des butées my«— $
ou
Vo | v 1 ¥ I
V— — — V—
Positionner Rester appuyé Rester appuyé : :
\ DS‘:I ( f Position 2 jusqu'au Le moteur jusqu’au (OCEE Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant
= e volet roulant mi-course va-et-vient réagit va-et-vient ogit a Paide du point de commande radio en réali-
Butées mi-course du moteur du moteur sant un cycle complet
m Il faut modifier les fins de courses haute et basse en manuel
Le volet roulant a des —
: A— N A—
sangles ou clinquants my—
mais pas de butées ou Y v $ T $
Sangles ou clinquants ' Ve— ' - ’
Rester appuyé Positionner le Rester appuyé
Positionner T . !)p ¥ volet en fin de . . !)p y
Position a jusqu’au Le moteur Position jusqu’au Le moteur
le volet roulant . . P course haute h N P
4 mi-course mi-course va-et-vient reaglt voulue aute va-et-vient reaglt
du moteur du moteur

e
I
Le volet roulant a des

sangles ou clinquants et
des butées

Sangles ou clinquants
p—

Butées

4

Il faut régler la fin de course haute en automatique et la fin de course basse en manuel

A—
ou
Ve—
Positionner

le volet roulant
a mi-course

Position a
mi-course

Rester appuyer
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

)

Le moteur
réagit

Faire forcer le
volet roulant
sur ses butées
hautes

T

Position
haute

4

mye— $
Rester appuyé
jusqu’au Le moteur
va-et-vient réagit
du moteur

[ casa |
Le volet roulant a
des verrous,
mais pas de butées

Verrous
ko d
I

Il faut régler la fin de course basse en automatique

Positionner
le volet roulant
a mi-course

Position a
mi-course

Ao—

NV e—
Rester appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

I

Le moteur
réagit

4

et la fin de course haute en manuel

Ve—
Faire forcer le
volet roulant
SUr Ses verrous

3

Position
basse

4

mye— $
Rester appuyé
jusqu'au Le moteur
va-et-vient réagit
du moteur




Ve—
Positionner
le volet roulant
en fin de course
basse voulue

Position
basse

4

mye—

Rester
appuyé jusqu’au
va-et-vient
du moteur

$

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide
du point de en réali un cycle

e—
Positionner
le volet roulant
en fin de course
basse voulue

\

Position
basse

mye—

Rester
appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

Positionner
le volet roulant
en fin de course

haute voulue

T

Position
haute

4

my—

Rester
appuyé
jusqu’au
va-et-vient
du moteur

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

VOLET ROULANT

1
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2.4

Positionner le volet
roulant a mi-course

METTRE UN MOTEUR S&S0 RS100 io EN MODE USINE
POUR RELANCER UNE RECHERCHE AUTOMATIQUE DU SENS DE ROTATION

Position a
mi-course

Il faut mettre le moteur en mode usine

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

L)

Le moteur fait
un va-et-vient

A*—|
my<2
v._l

Rester appuyé sur les 3 touches
jusqu’au va-et-vient du moteur

I

Le moteur fait
un va-et-vient

Rester appuyé sur «PROG» jusqu’au
2¢me ya-et-vient du moteur

! 3

o

Le moteur fait deux va-et-vient

2.5 |

DESACTIVATION DE LA FONCTION

smart
PROTECT

AVEC UN POINT DE COMMANDE 10-HOMECONTROL

Le moteur

S&S0 RS100

io est réglé

et le point de

' commande est
appairé

Couper
Ialimentation
et attendre
30 secondes

>

Alimenter
le moteur

my—, 5
Ve

Prendre en main
le moteur

)

Le moteur fait
un va-et-vient

seulement si Smart Protect

était activé avant

& En cas de désactivation, la réactivation de la fonction Smart Protect se fera uniquement via Set&GO0 io.



Se référer au chapitre 2.2

«Mettre en service un moteur
S&S0 RS100i0»
pour régler le moteur

VOLET ROULANT
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3.1

METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

F]
H
E
=
S

Brancher le moteur S&S0 RS100 io
Hybrid a son point de commande.

Le sens de rotation est correct

N—
OU ..........
| 4 V—
Positionner le volet Position a
roulant a mi-course mi-course

rid ¢ ! e Le sens
Se référer aux 2 schémas ci-dessous. = de rotation
A— g est correct
=]
ou =
] V— K4
S 2
Alimenter Tester le N
fonctionnement
le moteur
du moteur

H VOLET ROULANT

14

Le sens
de rotation
est inversé

T

1l faut modifier le sens de rotation

Couper
Ialimentation et Intervertir les fils
attendre marron et noir du moteur
30 secondes

D

Continuer la procédure
page suivante en
fonction du niveau
d’équipement

Remettre
Ialimentation

Positionner le volet
roulant a mi-course

Position a
mi-course

Schéma de cablage d’un moteur S&S0 RS100 io
Hybrid avec une alimentation dans le coffre

( SECTEUR
Q 20V-50 He

Jaune
vert

3 fils x

1,5 mme /"\

Schéma de cablage d’un moteur S&S0 RS100 io

Hybrid avec une alimentation par I’inverseur

4 fils x 0,76 mm?

S\

jauneivert 3§
¥

3 fils x 1,5 mm?




Continuer la procédure
page suivante en

fonction du niveau
d’équipement

i ()

VOLET ROULANT
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3.2 |

PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE (SUITE)

A

4 cas possibles

Le volet roulant a des verrous
et des butées

Verrous

Il faut tester le fonctionnement du volet roulant

>

Ve—

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a l'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

METTRE EN SERVICE UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID

FIN

Le volet roulant a des sangles
ou clinquants et pas de butées
Sangles ou clinquants
p—

I

>

I\ —
0.5

SES.

x6

Réaliser 6 appuis
courts sur la
touche «montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

)

Le moteur fait
un va-et-vient

Il faut régler les fins de courses haute et basse manuellement

4

N\—

Positionner le volet
en fin de course
haute voulue

T

Position
haute

’ Réaliser un
appui court
sur la touche

>

Ve—
Rester appuyé
sur la touche

Le volet roulant a des sangles
ou clinquants et des butées

Sangles ou clinquants
—
Temmrey

Butées

Il faut régler la fin de

Réaliser 6 appuis
courts sur la
touche «montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
descente

I

Le moteur fait
un va-et-vient

4

course haute en automatique et la fin de course basse en manuel

AN\—

Faire forcer le volet
sur ses hutées hautes

T

Position
haute

N—
%

' Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

>

Ve—
Rester appuyé
sur la touche
«descente»

Le volet roulant a des verrous
mais pas de butées

Verrous

k. 3

Il faut régler la fin de

Réaliser 6 appuis
courts sur la
touche «montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
descente

course haute en manuel et la fin

I

Le moteur fait
un va-et-vient

>

de course basse en au

A\—

Positionner le volet
en fin de course
haute voulue

tomatique

T

Position
haute

’ Réaliser un
appui court
sur la touche

4

Ve—
Rester appuyé
sur la touche




)

Le moteur fait
un va-et-vient

>

Ve—

Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

¢

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

Ve—

Rester appuyer
sur la touche
«descente»

£

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de de en réali un cycle I

I

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

Position
basse

AN—
g.(?

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

Ve—

Rester appuyer
sur la touche
«descente»

%

Le moteur
fait deux
va-et-vient

ll E: 0

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

I

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Faire forcer le volet
SUr ses verrous

3

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

Ve—

Rester appuyer
sur la touche
«descente»

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I'aide
du point de commande en réalisant un cycle complet

i ()

VOLET ROULANT
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3.3

MODIFIER LES FINS DE COURSES D’UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID

‘ 4 cas possibles

Le volet roulant a des
verrous et des butées

Verrous
T
rom—

Butées

Positionner
le volet roulant
a mi-course

Position a
mi-course

A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

Réaliser
6 appuis courts
sur la touche
«montée»

Il faut modifier les fins de courses haute et basse en automatique

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

I

Le moteur
fait un va-
et-vient

Faire forcer le
volet sur ses
butées hautes

T

Position
haute

A—

82
fen

Réaliser un
appui sur
la touche
«montée»

Le volet roulant a des
sangles ou clinquants
et pas de butées

Sangles ou clinquants

1l faut modifier les fi

Positionner
le volet roulant
a mi-course

Position a
mi-course

ns de courses haute et basse en

Réaliser
6 appuis courts
sur la touche
«montée»

4

manuel

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

3

Le moteur
fait un va-
et-vient

Positionner le

volet en fin de

course haute
voulue

T

Position
haute

Réaliser un
appui sur
la touche
«montée»

p—
I
Le volet roulant a des

sangles ou clinquants et
des butées

Sangles ou clinquants
p—
o O

Butées

Il faut modifier la fin

Positionner
le volet roulant
a mi-course

de course haute en automatique et la fin de course basse en manuel

Position a
mi-course

Réaliser
6 appuis courts
sur la touche
«montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

)

Le moteur
fait un va-
et-vient

Faire forcer le
volet sur ses
butées hautes

T

Position
haute

Réaliser un
appui sur
la touche
«montée»

| casa |
Le volet roulant a
des verrous mais
pas de butées
Verrous
E o d
I

Il faut modifier la fin

Positionner
le volet roulant
a mi-course

de course hau

Position a
mi-course

Réaliser
6 appuis courts
sur la touche
«montée»

4

te en manuel et la fin de course ba

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

le moteur
fait un va-
et-vient

sse en automatique

I

AN\—

Positionner le

volet en fin de

course haute
voulue

T

Position
haute

Réaliser un
appui sur
la touche
«montée»




Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

¢

Le moteur fait
un va-et-vient

>

Ve—

Faire forcer
le volet sur
SEs verrous

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

%

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Ve—

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a l'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

I

Le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—

Positionner le

volet en fin de

course basse
voulue

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

%

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

I

Le moteur fait
un va-et-vient

>

Ve—

Positionner le

volet en fin de

course basse
voulue

3

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

%

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

¢

Le moteur fait
un va-et-vient

>

Ve—

Faire forcer
le volet sur
Ses verrous

Position
basse

Réaliser un
appui court
sur la touche
«montée»

4

Ve—

Rester appuyé
sur la touche
«descente»

%

Le moteur
fait deux
va-et-vient

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide du
point de commande en réalisant un cycle complet

VOLET ROULANT
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AJOUTER UN POINT DE COMMANDE RADIO SUR UN MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE

>

3.4

Alimenter
le moteur

Il faut activer la radio avec le point de commande filaire | Il faut programmer le point de commande radio

OU ---------- A‘i
V— 3 $ > Q‘E@—‘ ou Qaé'.“l

N\—

x3 > Ve—

Positionner le volet Position a Réaliser 3 appuis courts Rester appuyé sur Le moteur fait P la e radio en réali

roulant a mi-course | mi-course sur la touche «<montée» la touche «descente» | un va-et-vient un appui sur Ia touche «Prog»

3.5 |

, , smart
[)ESACTIVATION/ RE-ACTIVATION DE LA FONCTION PROTECT
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE FILAIRE io HYBRID

Le moteur A\ — L Le moteur fait
S&S0 RS100 95 $ un va-et-vient

io Hybrid est x12 Zeulem:m si
anlé : mart Protect
L2 SO ] V— est désactivé

T T Réaliser 12 appuis cu’urts ’ 05
sur la touche «montée»

xi Le moteur fait

e o . ’ $ 2 va-et-vient

Réaliser 1 appui court seulement si
sur la touche «descente» x2 Smart Protect

est activé
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3.6 |

METTRE EN SERVICE LE MOTEUR S&S0 RS100 io HYBRID
A PARTIR D’UN POINT DE COMMANDE RADIO SANS RETOUR D’INFORMATION

VOLET ROULANT

| Prise en main du moteur

Activation de la radio avec la commande filaire

NA—
05

x3

AN\—
ou
Ve—

Continuer la procédure
ci-dessous en fonction
des 4 cas possibles

Brancher le moteur
a son point de
commande filaire
et a I'alimentation

v

v

Position a
mi-course

Positionner le volet
roulant a mi-course

Prendre en main
le moteur

le moteur fait
un va-et-vient

Rester appuyé sur
la touche «descente»

Réaliser 3 appuis courts
sur la touche «montée»

Il faut tester le fonctionnement du volet roulant

Le volet roulant Verrous
a des verrous T
’ et des butées
E Teolmrey
Butées Veérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I’aide du point
4 cas possibles de commande filaire en réalisant un cycle complet
m Il faut régler la fin de course haute et basse manuellement
Le voletroulant  Sangles ou A— A— A—
ardes sartlgles ou clinquants o $ my—
clinquantsmais . b T | esecescens T
4 pas de butées 4 » Ve— | 4 Ve— | 4 N | 4
Positionner Position & Re§ter a!)puye Le n_mteur Posm_onner le volet Position _Appuyer
— le volet roulant . jusqu’au fait un en fin de course jusqu’au
- mi-course . . haute .
a mi-course va-et-vient va-et-vient haute voulue va-et-vient

m Sangles ou

Il faut régler la fin de course haute en automatique et la fin de course basse en manuel

Le voletroulant  clinquants A— A— A
a des sangles m
" p— ou Y-
> ou clinquants ’ v | T ’ Vv ' ’
¥ | et des butées s -
— Positionner Position a Rester appuye BT Faire forcer le volet Position A ppuyer
Butées le volet roulant mi-course Jusqu au IELD sur les butées hautes haute Jusqu au
a mi-course va-et-vient va-et-vient va-et-vient

e course basse

en automatique

Il faut régler la fin de course haute en manuel et la fin d

Le volet roulant AN— N— N—

a des verrous Verrous
> mais pas de Tr ¥ ’ o ’ ' ’ my-—

. V— Ve—
7" | butées
3 Positionner R Rester appuyé Le moteur Positionner le volet . Appuyer
e le volet roulant :1??::23252 jusqu’au fait un en fin de course P:::;Oe" jusqu’au
a mi-course va-et-vient va-et-vient haute voulue va-et-vient




I

le moteur fait
un va-et-vient

4

Ve—
Positionner le volet
en fin de course
basse voulue

4

Position
basse

4

mye—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

$

x2

Le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

4

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a P'aide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet

I

Le moteur
fait un
va-et-vient

4

Ve—
Positionner le
volet en fin de course
basse

Position
basse

my—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

)

x2

le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I’aide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet

I

Le moteur
fait un
va-et-vient

4

Ve—
Faire forcer le volet
SUr ses verrous

4

Position
basse

my—

Rester appuyé
jusqu’au va-et-
vient du moteur

)

x2

le moteur
fait deux
va-et-vient

La radio
se désactive
automatiquement

Vérifier le bon fonctionnement du volet roulant a I’aide du
point de commande filaire en réalisant un cycle complet
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